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1 Sissejuhatus

1.1 Margukiri

Seerianumber:

PIN-kood:

Edasimiiija:

Edasimiiiija telefoninumber:

dukite ostmise ja milmise vastu.

Kui robotniiduk varastatakse, andke sellest kindlasti ettevottele Husqvarna teada. Votke Ghendust kohaliku Husqvar-
na esindajaga ja edastage robotniiduki seerianumber, et toote varguse saaks registreerida rahvusvahelises andme-
baasis. See on oluline samm robotniidukite varguste tdkestamisel, mille abil vidhendatakse huvi varastatud robotnii-

Toote Uheksakohaline seerianumber on ndha toote andmesildil ja pakendil.

Husqgvarna

www.husqvarna.com

1.2 Toote kirjeldus

Onnitleme teid selle kvaliteettoote valimise puhul.
Husqgvarna robotniiduki parimate té6tulemuste
saavutamiseks vajate teadmisi seadme t66pdhimotete
kohta. See kasutusjuhend sisaldab olulist teavet
robotniiduki, selle paigaldamise ja kasutamise kohta.
Taienduseks sellele kasutusjuhendile leiate
juhendvideoid ja juhiseid Husqvarna veebisaidilt
www.husqvarna.com.

Arge unustage, et seadme kasutaja vastutab seadmest
tingitud ohtude ja dnnetuste ning varakahjude eest.

Husqvarna tegeleb pidevalt oma toodete
edasiarendamisega ja jatab endale diguse muuta
eelneva etteteatamiseta toodete konstruktsiooni,
véalimust ja funktsioone.

1.2.1 Joudlus

Robotniiduki maksimaalsel jbudlusel kasutamiseks
soovitatavad muruplatsi suurused on toodud jaotises
Tehnilised andmed Ik 58.

See, kui suurt ala robotniiduk suudab niita, oleneb
peamiselt terade seisukorrast ning muru tlUbist,
kasvukiirusest ja niiskusest. Tahtis on ka aia kuju. Kui
aed koosneb peamiselt avatud muruvaljakutest, suudab
robotniiduk tunnis niita rohkem kui aias, mis koosneb
mitmetest puude, lillepeenarde ja 1&bikaikudega
eraldatud vaikestest muruplatsidest.

Olenevalt aku olekust ja murust niidab taielikult laetud

robotniiduk 60 kuni 80 minutit. Seejarel laaditakse robotit

60 kuni 70 minutit. Laadimisaeg vdib muu hulgas
sbltuda naiteks valistemperatuurist.

1.2.2 Niitmistehnika

Robotniiduki stisteem pohineb efektiivsuse ja
energiasaastlikkuse pdhimdottel. Erinevalt tavaparastest
muruniidukitest 18ikab robotniiduk rohukdrred Iabi, mitte
ei rebi neid maha. Selline niitmisviis muudab muru
kvaliteetsemaks. Loigatud muru pole vaja kokku koguda
ja tanu vaikestele rohutiikkidele vaheneb vajadus muru
vaetada. Lisaks on niiduk heitmevaba, kdeparane ja
hoiab muru alati korras.

Parima t66tulemuse saavutamiseks soovitame
robotniidukiga niita peamiselt kuiva ilmaga. Robotniiduk
voib niita ka vihmaga, kuid sel juhul koguneb marg rohi
robotniidukile ning jarskudel ndlvadel on libisemisoht
suurem.

173 - 002 -

Sissejuhatus - 3



Parima niitmistulemuse saavutamiseks peavad
I6iketerad olema heas seisukorras. Selleks et hoida
I6iketerasid voimalikult kaua teravana, on oluline hoida
muru puhas okstest, vaikestest kividest ja muudest
esemetest.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid
regulaarselt vahetada. Vt jaotist Léjketerade vahetamine
Ik 45.

1.2.3 Toovotted

Robotniiduk niidab muru automaatselt. Seade lilitub
pidevalt vaheldumisi niitmis- ja laadimisreziimile.

Kui robotniiduki kere porkab vastu takistust vdi laheneb
piirdekaablile, siis niiduk tagurdab ja valib uue suuna.
Robotniiduki esi- ja tagaosas asuvad andurid tuvastavad
niiduki lahenemise piirdekaablile. Robotniiduki esiosa
mdddub piirdekaablist alati teatud kaugusel, enne kui
niiduk Umber p66rdub. Vajaduse korral saab seda
kaugust vastavalt paigaldusele muuta.

Robotniiduki peal asuv nupp STOP on ette ndhtud
peamiselt niiduki t66 katkestamiseks. Nupu STOP
vajutamisel avaneb luuk, mille taga asub juhtpaneel.
Juhtpaneelil toimub robotniiduki seadistamine. Nupp
STOP jaab allavajutatud olekusse, kuni luuk uuesti
suletakse. Koos nupuga START toimib see
kaivitustakistina.

1.2.4 Liikumismuster

Kuna robotniiduk ei jargi liikumisel kindlat mustrit, siis on
liikumismuster on alati erinev. Selline niitmisviis
vbimaldab muru niita thtlaselt ja likumisjalgi jatmata.

1.2.5 Laadimisjaama leidmine

Niiduki saab seadistada laadimisjaama otsima kuni
kolmel erineval viisil. Neid kolme otsimismeetodit
kombineerib robotniiduk automaatselt nii laadimisjaama
voimalikult kiireks leidmiseks kui ka selleks, et jatta
murule vdimalikult vahe jalgi.

Kui seadistate niidukit kasitsi, saab neid kolme
otsimismeetodit kombineerida, et optimeerida
laadimisjaama otsing vastavalt niidetava aia kujule, vt
Paigaldamine Ik 26.

1.2.5.1 1. otsimismeetod: irregular (korrapéaratu)
Robotniiduk toé6tab korraparatult, kuni jduab
laadimisjaama lahedale.

Selle otsimismeetodi eeliseks on, et robotniiduk ei jata
murule jalgi. Puuduseks on, et otsimisaeg on pisut pikk.

4 - Sissejuhatus
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1.2.5.2 2. Otsimismeetod: follow guide wire (juhtkaabli
jérgimine)

Robotniiduk liigub korrapéaratult, kuni jduab juhtkaablini.
Seejarel liigub robotniiduk piki juhtkaablit
laadimisjaamani.

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse
laadimisjaamast suunaga mdne kaugema tédpiirkonna
poole véi labi kitsa kdigu ning Uhendatakse seejarel
piirderingiga. Vt jaotist Juhtkaabli paigaldamine Ik 19.

Selle otsimismeetodi puhul on robotniidukil lihtsam leida
mitme voi suure saarekese, kitsa kaigu voi jarsu ndlva
taga asuvat laadimisjaama.

Selle otsimismeetodi eeliseks on lihem otsimisaeg.

1.2.5.3 3. otsimismeetod: follow boundary wire
(piirdekaabli jargimine)

Robotniiduk liigub korrapéaratult, kuni jduab piirderingini.
Seejarel liigub robotniiduk piki piirderingi

laadimisjaamani. Robotniiduk valib paripdeva voi
vastupaeva liikkumissuuna juhuslikult.

See otsimismeetod sobib aia puhul, kus on avatud
muruvaljak, laiad kdigud (laiemad kui u 3LIm) ja mitte
Uhtegi vOi moni Uksik vaike saareke.

Selle otsimismeetodi eeliseks on, et puudub juhtkaabli
paigaldamise vajadus.

Puuduseks on, et piki piirderingi véivad murule tekkida
mdned jaljed. Kui aias on kitsaid kaike voi mitmeid
saarekesi, on ka otsimisaeg pikem.

Reeglina kasutatakse seda otsimismeetodit ainult siis,

kui robotniiduk ei suuda vajaliku aja jooksul leida
laadimisjaama 1. vdi 2. otsimismeetodiga.
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1.3 Seadme tutvustus

PIN CODE
(¥ [

Joonisel olevad numbrid tdhistavad jargmist.

SOV NOOR BN~

11.
. Andmesilt
13.
14.
15.
16.
17.

Korpus

Loikekdrguse reguleerimiskoha luuk
Ekraani ja klahvistiku luuk
Stoppnupp

Eemaldatav kate

Tagarattad

Esirattad

Lbdikekdrguse seadistus

Kontaktriba

. LED-lamp laadimisjaama ja piirdekaabli t66

kontrollimiseks
Laadimisjaam

Ekraan

Klahvistik

LoikesUsteem

Raamikarp, sisaldab elektroonikat, akut ja mootoreid
Kaepide

1 Kuulub eraldi miiidavasse paigalduskomplekti.
2 Vt markust 1
3 Vt markust 1
4 Vt markust 1

18.
19.
20.
21.

22.

23.
24.
25.
26.
27.

28.
20.
30.
31.
32.

Pealdliti
Loiketera ketas
Liugplaat

Toiteallikas (toiteallika valimus vdib olenevalt turust
olla erinev)

Ringikaabel piirderingi ja juhtkaablina kasutamiseks
1

Ringikaabli muhvid 2

Klambrid 3

Ringikaabli pistmik

Laadimisjaama kinnituskruvid
M®obteriist piirdekaabli paigaldamise hdlbustamiseks
(modbteriist voetakse karbi kiiljest lahti)
Kasutusjuhend ja lihijuhend
Juhtmemargid

Lisaterad

Madalpingekaabel

Hoiatussilt

6 -
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1.4 Stiimbolid tootel

Robotniidukil leiduvad jargmised siimbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

HOIATUS! Enne robotniiduki
'_'I kasutamist lugege kasutusju-
hendit.

HOIATUS! Enne niiduki hool-
damist vdi tdstmist kasutage

@ blokeerivat seadist.

> >

Robotniiduki saab kaivitada
Uksnes siis, kui pealdliti on
asendis 7 ning on sisestatud
oige PIN-kood. Enne seadme
kontroll- ja/voi hooldustoimin-
gute alustamist keerake pea-
IUliti asendisse 0.

—— HOIATUS! Kui seade td6tab,
Q hoidke sellest ohutusse kau-
)\

gusesse. Hoidke kéed ja jalad
—___ liikuvatest teradest eemal.

HOIATUS! Arge séitke sead-

mel. Arge pange jalgu voi kasi

seadme korpuse ldhedusse
[D

voi selle alla.

Arge mitte kunagi kasutage
= robotniiduki puhastamiseks
= kdrgsurvepesurit voi voolavat
vett.

Q Lukustusfunktsioon
Q Q

See toode vastab rakenduvatele EU
direktiividele.

Lva Umbruse miirasaaste. Toote emissioonid
on esitatud peatikis Tehnilised andmed Ik
58 ja andmesildil.

dB
Toodet ei tohi kasutusest kdrvaldada koos
tavaliste olmejaatmetega. Veenduge, et
toote utiliseerimisel jargitakse kohalikke
I

eeskirju.

Raam sisaldab elektrostaatilisele
lahendusele (ESD) tundlikke komponente.
Raam tuleb sulgeda asjatundlikul viisil.
Seetdttu tohivad raami avada vaid

A volitatud hooldustehnikud. Purunenud
tihend véib pdhjustada garantii muutumise
taielikult voi osaliselt kehtetuks.

WARRANTYSEAL

Madalpingekaablit ei tohi [lihendada,
pikendada voi jatkata.

Arge kasutage trimmerit madalpingekaabli
ldhedal. Olge ettevaatlik, kui timmerdate
servadel, kuhu on paigaldatud kaablid.

Enne toote kasutamist voi tostmist
aktiveerige blokeeriv seadis.

173 - 002 -
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2 Ohutus

2.1 Ohutuse maaratlused vOi laheduses asuvate objektide kahjustamise
Madistetega ,hoiatus”, ,ettevaatust” ja ,markus” juhitakse ohtu.
téhelepanu eriti olulistele kohtadele kasutusjuhendis.
HOIATUS: Tahistab kasutusjuhendi juhiste Markus: Tahistab antud olukorras vajalikku lisateavet.
eiramise korral kasutaja voi korvalseisjate
kehavigastuse voi surmaga |6ppeva dnnetuse 2.2 Uldised ohutuseeskirjad
ohtu. :

Kasutusjuhendist arusaamise lihtsustamiseks

kasutatakse selles jargmisi tunnuseid.
ETTEVAATUST: Tahistab kasutusjuhendi .
juhiste eiramise korral seadme, muude esemete

Kaldkirjas olev tekst tahistab robotniiduki ekraanil

kuvatavaid teateid vai viiteid kasutusjuhendi teistele

peatlkkidele.

* Rasvases kirjas sdnad tahistavad robotniiduki
klahvistiku nuppe.

«  SUURTAHTEDEGA ja kursiivis tekst tahistab

pealiliti asendit ja robotniiduki erinevaid tééreziime.

2.2.1 TAHTIS! LUGEGE SEE TEKST ENNE KASUTAMIST HOOLIKALT LABI JA HOIDKE SEE ALLES
EDASISEKS KASUTAMISEKS

Seadme operaator vastutab seadmest tingitud ohtude ning dnnetuste ning varaliste kahjude eest.

Seda seadet ei tohi kasutada isikud (sh lapsed), kellel on nérgemad fllsilised, sensoorsed voi
vaimsed voimed voi puudulikud teadmised ja kogemused, valja arvatud juhul, kui neid jalgib voi
juhendab seadme kasutamisel isik, kes vastutab nende ohutuse eest. Lapsi tuleb jalgida, et nad
seadmega ei mangiks.

Seda seadet tohivad kasutada lapsed alates 8. eluaastast ja isikud, kellel on vahenenud flusili-

sed, sensoorsed vdi vaimsed voimed voi puudulikud teadmised ja kogemused, kui neid jalgib voi
juhendab vastutav isik, kes tagab, et nad kasutavad seadet ohutult ning mdistavad seotud ohtu-
sid. Kohalikud kehtivad eeskirjad vdivad piirata kasutaja lubatud vanust. Lapsed ei tohi seadet il-
ma jarelevalveta puhastada ega hooldada.

Arge ihendage toiteallikat vooluvérku, kui toitepistik voi -kaabel on kahjustatud. Kulunud véi kah-
justatud juhe suurendab elektrilddgi ohtu.

Laadige akut ainult komplekti kuuluvas laadimisjaamas. Vaarkasutus voib pohjustada elektril6ogi,
ulekuumenemise voi sodvitava vedeliku lekke akust. Elektroluldilekke korral loputage vee voi
neutraliseerimisvahendiga, silmasattumise korral pd6rduge arsti poole.

Kasutage ainult tootja poolt soovitatud originaalakusid. Originaalakudest erinevate akude kasuta-
mise korral ei saa toote ohutust garanteerida. Arge kasutage mittetaaslaetavaid akusid.

Aku eemaldamisel tuleb seade toitevorgust lahutada.

HOIATUS: Robotniiduki valesti kasutamine véib 2.3 Ohutusjuhised kasutamisel

I6ppeda Onnetusega. 2.3.1 Kasutamine

* Robotniiduk on mdeldud muru niitmiseks lagedatel
HOIATUS: Arge kasutage robotniidukit, kui ja tasastel aladel. Seadmega tohib kasutada ainult
niidualas viibib inimesi, eriti lapsi, v&i loomi. tootja soovitatud lisatarvikuid. Kéik muud
kasutusviisid on vaarad. Tootja kasutus- ja
hooldusjuhiseid tuleb tapselt jargida.

> B B

HOIATUS: Hoidke kaed ja jalad likuvatest »  Kui robotniidukit kasutatakse avalikes kohtades,

teradest eemal. Arge mitte kunagi pange kasi tuleb selle todpiirkond tahistada hoiatusméarkidega.

voi jalgu tdédtava mootoriga robotniiduki Markidel peab olema jargmine tekst: Hoiatus!

lahedusse voi selle alla. Automaatne muruniiduk! Hoidke seadmest eemale!
Jélgige lapsil”.

8 - Ohutus 173 - 002 -



bl Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

» Kasutage parkimisfunktsiooni PARK vai lllitage
seade pealllitist valja, kui niidualas on inimesi, eriti
lapsi, voi loomi. Muruniiduk tuleks programmeerida
selliselt, et see tdotaks siis, kui niiduala on vaba (nt
06sel). Vt jaotist 7aimer Ik 23.

* Robotniidukit vdivad kasutada, hooldada ja
remontida ainult isikud, kes on selle eriomaduste ja
ohutusjuhistega taielikult kursis. Lugege
kasutusjuhend enne robotniiduki kasutamist
pohjalikult 1abi ja veenduge, et kdik juhised on taiesti
arusaadavad.

* Robotniiduki algse konstruktsiooni muutmine on
keelatud. Kéik muudatused teostate omal
vastutusel.

* Veenduge, et murul ei oleks kive, oksi, todriistu,
manguasju ega muid esemeid, mis voivad I6iketeri
kahjustada. Murul asuvad esemed vdivad uhtlasi
pdhjustada robotniiduki ummistuse ja sel juhul vdib
eseme eemaldamiseks ja t66 jatkamiseks minna
vaja spetsialisti abi. Enne ummistuste eemaldamist

+ Kaivitage robotniiduk vastavalt juhistele. Kui pealdliti
on asendis 1, hoidke kindlasti kéed ja jalad
keerlevatest teradest eemale. Arge kunagi pange
kasi ega jalgu robotniiduki alla.

+  Arge puudutage ohtlikke likuvaid osi (nt I5iketera
ketast) enne, kui need on taielikult seiskunud.

+ Arge kunagi téstke robotniidukit iles ega kandke
seda ringi ajal, mil pealiiliti on asendis 1.

+ Arge lubage robotniidukit kasutada isikutel, kes ei
oska seda kasutada ega tea selle t66pdhimétteid.

* Robotniidukil ei tohi lasta kokku pdrgata inimeste vdi
teiste elusolenditega. Kui inimene v6i muu elusolend
satub niiduki teele, tuleb niiduk kohe seisata. Vt
jaotist Peatamine Ik 43.

Arge asetage esemeid robotniiduki v&i selle
laadimisjaama peale.

Arge lubage kasutada robotniidukit, mille kaitse,
IGiketera ketas vdi kere on kahjustada saanud.
Samuti ei tohi kasutada defektsete terade, kruvide,
mutrite voi kaablitega robotniidukit. Arge ihendage
ega puudutage kahjustatud kaablit enne, kui see on
toiteallikast lahutatud.

Arge kasutage robotniidukit, kui selle pealiliti ei
toota.

Kui robotniidukit ei kasutata, lllitage see alati
peallilitist valja. Robotniidukit saab kaivitada Uksnes
siis, kui pealliliti on asendis 1 ning sisestatud on
oige PIN-kood.

Robotniidukit ei tohi mitte kunagi kasutada vihmutiga
samal ajal. Kasutage niiduki ja vihmuti Gheaegse
té6tamise valistamiseks taimerifunktsiooni (vt
Taimer Ik 23).

Husqvarna ei garanteeri taielikku tUhilduvust
robotniiduki ja muud tidpi traadita sisteemide vahel,
milleks vdivad olla kaugjuhtimispuldid,
raadiosaatjad, silmusvdimendid, maa-alused
elektrilised loomapiirded vms.

Sisseehitatud alarm on vaga vali. Olge ettevaatlik,
eriti kui robotniidukit k&sitsetakse siseruumides.
Maapinnas asuvad metallesemed (nt raudbetoon voi
mutivorgud) voivad pdhjustada seadme téoseisaku.
Metallesemed vdivad pdhjustada piirdesignaali
haireid, millega véib omakorda kaasneda seadme
tooseisak.

Robotniidukit ei tohi kunagi kasutada
temperatuuridel alla 0 °C ja lle 45 °C. See vdib
toodet kahjustada.

2.3.2 Robotniiduki tdstmine ja liigutamine

Niiduki ohutuks toimetamiseks tooalale voi tooalalt ara
toimige jargmiselt.

1.

Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP.
Kui turvalisustase on seadistatud keskmiseks voi
korgeks (vt Security (Turvalisus) Ik 25), tuleb
sisestada PIN-kood. PIN-kood on neljakohaline ja
see valitakse robotniiduki esmakordsel kaivitamisel.
V1t jaotist Esmakordne kéaivitamine ja kalibreerimine
Ik 21.
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3. Kandke robotniidukit seadme all oleva kdepideme
abil nii, et |diketera ketas asuks kehast eemal.

ETTEVAATUST: Arge tdstke robotniidukit ajal,
A mil see on laadimisjaamas. See voib kahjustada
nii laadimisjaama kui ka robotniidukit. Enne
robotniiduki tdstmist vajutage nuppu STOP ja
tdbmmake niiduk laadimisjaamast valja.

2.3.3 Hooldamine

HOIATUS: Enne robotniiduki kummulikeeramist
tuleb pealiiliti alati seada asendisse 0.

Pealiiliti tuleb seada asendisse 0enne mis
tahes tdode alustamist raami juures, nt enne
puhastustoimingute teostamist vdi I16iketerade
vahetamist.

ETTEVAATUST: Arge mitte kunagi kasutage
robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge mitte kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

Kontrollige robotniidukit iga nadal ning vahetage valja
kahjustunud voi kulunud osad. Vi jaotist Sissejuhatus —
hooldus Ik 45.

2.3.4 Aikese ajal

Robotniiduki ja laadimisjaama elektrikomponentide
kahjustamise ohu vadhendamiseks soovitame dikeseohu
korral lahti votta kdik laadimisjaama Ghendused (toide,
piirdekaabel ja juhtkaablid).

1. Veenduge, et taasiihendamise hdlbustamiseks
oleksid kaablid margistatud kaasasolevate
margistega. Laadimisjaama Uhenduspunktid on
tahistatud jargmiselt: AR, AL ja G1.

2. Uhendage lahti kdik kaablid ja toiteallikas.

3. Kui dikeseoht on méddunud, ihendageJuuesti koik
kaablid ja toiteallikas. Vaga oluline on iga kaabli
Uhendamine tapselt digesse kohta.

10 - Ohutus
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3 Paigaldus

3.1 Tutvustus

Kaesolev peatiikk sisaldab olulist teavet, mida tuleb
arvestada seadme t66keskkonna planeerimisel.

Enne paigaldamise alustamist tutvuge pakendi kogu
sisuga.

Automower 310/315
Robotniiduk v
— 4. Piirdekaablit, mis paigaldatakse muruplatsi servade
Laadimisjaam v Umber ning Uhtlasi Gmbritsetakse sellega esemed ja
Toiteallikas J ta_i_med, miII_ega robotniiduk kokku ei tohi pdrgata.

. Piirdekaablit kasutatakse samaaegselt ka
Madalpingekaabel v juhtkaablina. Piirderingi maksimaalne lubatud pikkus
Laadimisjaama kruvid 5 tk on 800 m.

Kuuskantvati N

Modteriist Y

Juhtmemargid v

Kasutusjuhend ja kiirju- N

hend 3.2 Ettevalmistused

Lisaterad 9tk Enne paigaldamise alustamist lugege see peatikk Iabi.

Hoiatussilt N Paigaldamise kvaliteet mgjutab robotniiduki t66
tdhusust. Seetdttu on oluline paigaldamine hoolikalt

3.1.1 Peamised paigalduskomponendid
Robotniiduki paigaldamine hdlmab jargmist 4
pdhikomponenti.

1. Robotniidukit, mis niidab muru korraparatu mustri
jargi.

2. Laadimisjaama, kuhu robotniiduk tagasi p66rdub, kui
aku laetuse tase liga madalale langeb.

3. Toiteallikat, mis Gihendatakse laadimisjaama 100—
240 V seinakontaktiga. Toiteallikas on Ghendatud
seinakontakti ja laadimisjaamaga 10 m pikkuse
madalpingekaabliga. Lisavarustusena saab osta 3 m
ja 20 m madalpingekaablid. Toiteallika osi ei tohi
muuta ega lahti vétta. Naiteks ei tohi
madalpingekaablit lihendada ega pikendada.

planeerida.

Planeerimine on lihtsam, kui koostate tédpiirkonna
joonise koos koigi takistustega. Siis on lihtsam naha,
kus on ideaalsed asukohad laadimisjaamale,
piirdekaablile ja juhtkaablile. Markige joonisele, kuhu
tuleks asetada piirde- ja juhtkaablid.

Veebisaidilt www.husqvarna.com leiate
paigaldusprotsessi tApsemad kirjeldused ja napunaited.

1. Kui tédalas olev muru on pikem kui 10 cm, niitke see
tavalise muruniitja abil. Koguge I6igatud rohi kokku.

2. Taitke augud ja 6narused, et takistada vihmavee
kogunemist lompidena. Veelompides kasutamine
voib toodet kahjustada. Vt jaotist Garantiitingimused
Ik 60.

3. Enne paigaldamise alustamist lugege hoolikalt |abi
koik paigaldamise juhised.

4. Veenduge, et kdik paigaldamiseks vajalikud osad on
olemas. Vt jaotist Seadme tutvustus Ik 6.

* Robotniiduk

* Laadimisjaam

+ Toiteallikas

* Madalpingekaabel

* Laadimisjaama kruvid
* Modteriist
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3.2.1 Paigaldusttériistad
Paigaldamiseks 1&heb vaja ka jargmisi todriistu.

* Haamer/plastvasar (klambrite maapinda
paigaldamise lihtsustamiseks).

+ Kombitangid piirdekaabli I6ikamiseks ning
konnektorite kokkusurumiseks.

»  Kullinokk-tangid (muhvide kokkusurumiseks).

«  Aégreldikur / sirge servaga labidas, kui piirdekaabel
tuleb maa alla paigaldada.

3.3 Laadimisjaam
Laadimisjaamal on 3 funktsiooni:

» saata piirdekaabli kaudu juhtsignaale;

+ saata juhtkaabli kaudu juhtsignaale, et robotniiduk
leiaks laadimisjaama;

* laadida robotniiduki akut.

3.3.1 Laadimisjaama parim asukoht

Laadimisjaamale parimat asukohta valides votke
arvesse jargmisi tingimusi.

+ Jatke laadimisjaama ette vahemalt 3 m vaba ruumi.

+ Laadimisjaamast paremale ja vasakule peab olema
vdimalik paigaldada sirge piirdekaabel pikkusega
vahemalt 1,5 m. Muu asukoht voib pdhjustada
olukorra, kus robotniiduk siseneb laadimisjaama
kuljelt ega saa dokkimist edukalt 1dpetada.

+ See peab asuma seinakontakti lahedal. Komplekti
kuuluva madalpingekaabli pikkus on 10 meetrit.

+ Laadimisjaam tuleb asetada tasasele pinnale, kus ei
ole teravaid esemeid.

* Laadimisjaam peab olema kaitstud veepritsmete
eest (nt kastmisslsteem).

* Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

+  Kui téopiirkonnas asub moni suurem kallak, tuleks
laadimisjaam paigaldada kallaku jalamile.

» Soovituslik ndue, mis aitab laadimisjaama vooraste
isikute vaatevaljast eemal hoida.

Laadimisjaam tuleb paigutada nii, et selle ette jaab vaba
ruumi (vdhemalt 3 m). Samuti peaks see asuma
téopiirkonna keskel, et robotniidukil oleks kergem jouda
koigi tddpiirkonna osadeni.

Arge paigaldage laadimisjaama té6piirkonnas ménda
piiratud kohta ega nurka. Nii on robotniidukil
laadimisjaama leidmine raske.

Laadimisjaam tuleb paigutada suhteliselt tasasele
maapinnale. Laadimisjaama esiosa ei tohi olla kérgemal
vBi madalamal kui selle tagaosa, vt allolevat pilti.

max. 5 cm / 2" |

max. 5cm / 2" |

Laadimisjaama ei tohi paigutada nii, et selle alusplaat
vOiks vdanduda.

/‘

Kui paigaldamine toimub té6piirkonnas, kus on jarsk
kallak, tuleks laadimisjaam paigutada kallaku jalamile.
Nénda on robotniidukil juhtkaablile jargnedes hélpsam
laadimisjaama sdita.

12 - Paigaldus
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Laadimisjaama ei tohiks paigaldada saarele, kuna see
piirab juhtkaabli optimaalse paigutamise vdimalusi. Kui
laadimisjaam tuleb siiski saarele paigaldada, peab ka
juhtkaabel saarega Uhendatud olema. Saarte kohta
lugege lisateavet jaotisest Piirded t66piirkonna sees Ik
16.

3.3.2 Toiteallika Gihendamine

Toiteallika paigalduskoha valikul arvestage jargmiste
tingimustega.

* See peaks asuma laadimisjaama lahedal.
+ See peaks olema vihma eest kaitstud.

» Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

Toiteallikale tuleb leida hasti 6hutatud katusealune koht.
Kui toiteallikas on Uhendatud dues asuva pistikupesaga,
peab ka see olema ette nahtud valistingimustes
kasutamiseks. Toiteallika pistikupessa (hendamisel on
soovitatav kasutada maandusega lihisekaitset (RCD-d).

Kanadale. Valitingimustesse paigaldatud
toiteallikas voib pdhjustada elektrilddgiohtu.
Pistiku Ghendamiseks ja eemaldamiseks
paigaldage Uksnes kattega A-klassi
rikkevoolukaitsme ehk lihisekaitsmega
pistikupesa, millel on ilmastikukindel korpus.

Q HOIATUS: kehtib Ameerika Uhendriikidele ja

Toiteallika osi ei tohi muuta ega lahti votta. Naiteks ei
tohi madalpingekaablit Iihendada ega pikendada.
Lisatarvikuna saab osta madalpingekaablid pikkusega 3
m voi 20 m.

Madalpingekaabli vdib paigaldada risti ile té6ala juhul,
kui kinnitate selle maa kulge v6i kaevate pinnasesse.
Loikekdrgus peab olema selline, et I16iketera ei saaks
kahjustada madalpingekaablit.

Madalpingekaablit ei tohi kunagi hoiustada poolil voi
laadimisjaama alusplaadi all, kuna see vdib hairida
laadimisjaamast tulevaid signaale.

NV

s (R§®”
).
N\ W\
. ———

»

——

N2

HOIATUS: Arge asetage toiteallikat mingil juhul
A kohta, kus sellel on oht jaada vee alla (see peab

olema vahemalt 30 cm kdrgusel maapinnast).

Toiteallikat ei tohi asetada maapinnale.

min 30 cm / 12”
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HOIATUS: Toiteallika osi ei tohi mitte mingil
juhul muuta ega lahti votta. Madalpingekaabilit ei
tohi lihendada ega pikendada.

lahtiihendamiseks pistikut (nt enne
laadimisjaama puhastamist voi piirdekaabli
parandamist).

e HOIATUS: Kasutage laadimisjaama

ja reguleerige 16ikekdrgust nii, et Idiketera ei
saaks mingil juhul kaabliga kokku puutuda.

Q ETTEVAATUST: Paigaldage madalpingekaabel

3.3.3 Laadimisjaama paigaldamine ja hendamine
1. Asetage laadimisjaam sobilikku kohta.

2. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole ja
Uhendage madalpingekaabel laadimisjaamaga.

3. Uhendage toiteallika toitekaabel 100-240V
seinakontakti. Kui toiteallikas on Ghendatud dues
asuva pistikupesaga, peab ka see olema ette nahtud
valistingimustes kasutamiseks. Vt jaotist 7oiteallika
thendamine Ik 13.

4. Kinnitage laadimisjaam komplekti kuuluvate kruvide
abil maapinna kilge. Veenduge, et kruvid on taies
pikkuses suvendisse kruvitud. Kui laadimisjaam
asetatakse vastu seina, on otstarbekam enne
Uhendada kéik kaablid ja alles seejarel kinnitada
laadimisjaam maapinna kulge.

ETTEVAATUST: Laadimisjaama plaadile

A lisaavade tegemine on keelatud. Selle
maapinnale kinnitamiseks tohib kasutada ainult
olemasolevaid avasid.

ETTEVAATUST: Arge astuge laadimisjaama
plaadile ega kdndige Ule selle.

3.4 Aku laadimine

Robotniiduki laadimine on vdimalik kohe parast
laadimisjaama Uhendamist. Seadke pealiliti asendisse
1.

Asetage robotniiduk piirde- ja juhtkaabli paigaldamise
ajaks laadimisjaama.

Tlhja aku laadimiseks kulub umbes 80-100 minutit.

HOIATUS: Laadige robotniidukit Gksnes selleks
A ettendhtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
vOib pdhjustada elektrildogi, Ulekuumenemise
vOi sdovitava vedeliku lekke akust.
Elektrolutdilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral pdérduge arsti poole.

Markus: Robotniidukit ei saa kasutada enne
paigaldamise I6petamist.

3.5 Piirdekaabel

Piirdekaablit saab paigaldada uhel jargmisena
kirjeldatud viisidest.

+ Kinnitage kaabel klambrite abil maapinna kilge.

Kui soovite esimese paari kasutusnadala jooksul
piirderingi asukohta muuta, kinnitage piirdekaabel
klambritega maapinna kilge. M&ne nadala jooksul
on muru piisavalt kasvanud ning kaabel pole enam
nahtav. Kasutage haamrit/plastvasarat ja klambreid.

* Matke kaabel maha.

Kui teil on kavas muru 6hutada, matke piirdekaabel
pinnasesse. Vajaduse korral saab meetodeid
kombineerida, nii et osa kaablist on maa kilge
klammerdatud ja osa pinnasesse kaevatud. Kaablile
kanali rajamiseks vdib kasutada naiteks aareldikurit
vOi sirge servaga labidat. Veenduge, et piirdekaabel
oleks maapinnas vahemalt 1 cm sligavusel, kuid
mitte siigavamal kui 20 cm.
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3.5.1 Moelge piirdekaabli paigaldamistee eelnevalt
labi.
Piirdekaabli paigaldamisel tuleb taita jArgmisi nbudeid.

+ Kaabel Umbritseb t66piirkonda ringina. Kasutage
algset piirdekaablit. Selle spetsiaalne konstruktsioon
peab téhusalt vastu pinnase niiskusele.

* Robotniiduk ei tohi téopiirkonna tiheski punktis olla
kaablist kaugemal kui 35 m.

+ Kaabel ei tohi olla pikem kui 800 meetrit.

+  Komplekti kuulub u 20 cm lisakaablit, millega hiljem
Uhendatakse juhtkaabel. Vit jaotist Piirdekaabli
paigaldamine Ik 18.

Allpool joonisel on naidatud, kuidas piirdekaablit
todpiirkonnas ja takistuste imber paigaldada. Oige
kauguse mootmiseks kasutage kaasasolevat
modteriista. Vt jaotist Seadme tutvustus Ik 6.

35cm/ 14"

WM I >5cm/2"

10 cm /4"

0 chO"/

i

I__.c:___c:

7

S

35cm /14"
30cm /12"

3.5.2 Téopiirkonna piirid
Soltuvalt sellest, mille kérval td6piirkond asub, tuleb

piirdekaabel paigaldada erinevatest takistustest
erinevale kaugusele.

Kui tdbalaga piirneb korge takistus (kérgus vahemalt 5
cm), nt sein voi tara, tuleb piirdekaabel paigaldada
takistusest 35 cm kaugusele. See valdib robotniiduki
kokkupdrkeid takistustega ja vahendab kere kulumist.
Liikumatu takistuse imbert ei niideta muru u 20 cm
ulatuses.

Kui tédalaga piirneb madal stivend, lillepeenar voi vaike
kérgend, nt madal aarekivi (1-5 cm), tuleks piirdekaabel
paigaldada 3000cm kaugusele téopiirkonna sisse. See
takistab ratastel kraavi voi vastu aarekivi sditmast, mis
voiks pdhjustada robotmuruniiduki liigset kulumist.
Kraavi/aarekivi korvalt ei niideta muru u 15 cm ulatuses.

o

30cm /12"

WANMT1-5 em 1 0.4-2"

Kui té6piirkond piirneb kivisillutisega voi sarnase teega,
mis paikneb muruga samal tasapinnal (+/-1 cm), vdib
robotmuruniidukil lasta veidi Ule teeserva lilkuda.
Piirdekaabel tuleks sel juhul paigaldada 10 cm
kaugusele teeservast. Kogu sillutatud tee serva jaav
muru niidetakse.

10 cm/4"

WM[ i m93(1 cm / 04"

Kui kivisillutisega tee, mis asub muruga samal
tasapinnal, jagab tdpiirkonna mitmeks osaks, on
voimalik lasta robotniidukil Ule tee sdita. Otstarbekas
vdib olla piirdekaabli paigaldamine kivisillutise alla.
Samuti véib piirdekaabli paigaldada kivide liitekohta.
Veenduge, et plaadid oleks muruga samal tasapinnal, et
valtida robotniiduki liigset kulumist.
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ETTEVAATUST: Robotniiduk ei tohi mitte
kunagi soita Ule kruusa, multsi vdi muude
sarnaste materjalide, mis vdivad |6iketerasid
kahjustada.

ETTEVAATUST: Kui td6piirkonna koérval asub
A md&ni veekogu, kallak, jarsak vdi Uldkasutatav
tee, tuleb lisaks piirdekaablile paigaldada ka
aaris voi muu sarnane takistus. See peab olema
vahemalt 15 cm kdrgune. See valistab
robotniiduki sattumise tdé6piirkonnast véljapoole.

min. 15cm /6"

>
J

= T~
r

/I//{‘
/ FS

3.5.3 Piirded tdéopiirkonna sees

Piirdekaabli abil saab eraldada t66piirkonna sees
asuvaid alasid, luues saarekesi kokkuporget mitte
taluvate takistuste, nt lillepeenarde, poosaste ja
purskkaevude Umber. Paigaldage kaabel kuni
eraldatava alani, juhtige see Umber ala ja seejarel sama
teed mddda tagasi. Klambrite kasutamisel tuleks
tagasitulev kaabel paigaldada olemasolevate klambrite
alla. Kui saarekeseni ja tagasi kulgevad kaablid
paigaldatakse teineteise l&ahedale, voib robotniiduk
kaablist Ule sbita.

ETTEVAATUST: Piirdekaabel ei tohi saarele
sisenedes ja sealt valjudes iseendaga ristuda.

Kokkupdrget taluvaid takistusi, nt puid voi Gle 15 cm
kdrgusi podsaid, ei ole vaja piirdekaabliga eraldada.
Seda tllpi takistusega kokku porgates pddrab
robotniiduk Umber.

Kuid ohutu ja vaikse t66 tagamiseks soovitame koik
liikumatud objektid tédpiirkonnas ja selle laheduses
isoleerida.

Kerge kaldega takistused, nt kivid voi maapinnale
tdusvate juurtega puud, tuleb eraldada v6i eemaldada.
Vastasel juhul vdib robotniiduk seda tllpi takistuse
peale libiseda ning seadme terad vdivad kahjustatud
saada.

3.5.3.1 Teised téopiirkonnad

Kui té6piirkond koosneb kahest alast, mille vahel on
robotniidukil raske liilkuda, soovitame tekitada teise
toéopiirkonna. Selle naiteks on 40% kalded voi teed, mis
on kitsamad kui 60cm. Vedage piirdekaabel imber teise
téopiirkonna, nii et see moodustaks peamisest
toéopiirkonnast valjapoole jaava saare. Kui soovite niita
ka teiseses niidualas, tuleb robotniiduk kasitsi peamisest
niidualast teisesesse niidualasse transportida.
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Secondary area |
(Teisene niiduala)JI

Main area
(Peamine niiduala)

Kasutada tuleb to66reziimi Secondary area (Teisene
niiduala), kuna robotniiduk ei suuda ise teisesest
niidualast laadimisjaama tagasi soita. Vt jaotist
Tooreziim — kdivitamine Ik 42. Selles reziimis ei otsi
robotniiduk kunagi laadimisjaama, vaid niidab kuni aku
tihjakssaamiseni. Kui aku saab tihjaks, robotniiduk
peatub ja ekraanile iimub teade Needs manual charging
(Vajab kasitsi laadimist). Asetage robotniiduk aku
laadimiseks laadimisjaama. Kui kohe pérast laadimist on
vaja niita peamist té6piirkonda, tuleb enne luugi
sulgemist vajutada nuppu START ja valida Main area
(Peamine niiduala).

3.5.3.2 Kéiguteed niitmise ajal

Véltida tuleks pikki ja kitsaid kaiguteid ning alasid, mis
on kitsamad kui 1,5-2 m. Nende olemasolu korral
esineb oht, et robotniiduk liigub kadiguteel véi alal ménda
aega ringi. Muru jaab siis tallatud muljega.

3.5.3.3 Kallakud

Robotniiduk on véimeline té6tama kallakutel. Suurim
lubatud kalle on méaéaratletud protsendina (%) ja see
arvutatakse kdrguse erinevusena sentimeetrites iga
meetri kohta.

Piirdekaabli saab paigaldada kuni 15% kallakuga
nélvadele.

0-15cm/ 0-6"

100 cm / 40"

Piirdekaablit ei tohiks paigaldada ndlvadele, mille kallak
on suurem kui 15%. Esineb oht, et robotniidukil tekib
seal raskusi p6dramisega. Sellisel juhul robotniiduk
peatub ja kuvatakse teade Outside working area
(Viéljaspool t6épiirkonda). Oht on suurim niiskete
ilmastikuolude korral, kuna rattad voivad marjal rohul
libiseda.

15- %

OA/WO cm /40"

>15cm / >6"

Siiski voib piirdekaabli paigaldada ka ndlvale, mille
kallak on Ule 15%, kui seal asub takistus, millega
robotniiduk kokku voib porgata, nt aed voi tihe hekk.

Toopiirkonna sees saab robotniiduk niita nélvu, mille
kallak on kuni 40%. Suurema kallakuga piirkonnad tuleb
piirdekaabliga eraldada.

Kui téopiirkonna servaala mdne osa kallak on tle 15%,
tuleb piirdekaabel paigaldada kalde algusest 20 cm
tasase maa poole.

15-cm/ 6-"
100 cm / 40"

/_4_545 cm / 0-6"

100 cm / 40"

LA
0-40%

100 cm / 40"

0-40 cm / 0-16"

/

=

20cm/ 8"
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3.5.4 Piirdekaabli paigaldamine

Kui kavatsete piirdekaabli klambritega pinnasele
kinnitada.

» Niitke muru kaabli kavandatud asukohas tavalise
muruniiduki voi trimmeriga vaga madalaks. Sellisel
juhul on lihtsam kaablit maapinna lahedale
paigaldada ning Uhtlasi vaheneb ka oht, et
robotniiduk kaablit v3i selle isolatsiooni vigastab.

+ Paigaldage piirdekaabel kindlasti maapinna lahedale
ja paigutage vaiad tihedalt. Kaabel peab olema
maapinna lahedal, et niiduk seda labi ei 16ikaks,
enne kui rohujuured on selle kohal kinni kasvanud.
Muru niitmine vaga madalaks kohe péarast kaabli
paigaldamist vdib kaabli isolatsiooni kahjustada.
Isolatsioonikahjustused vdivad pdhjustada
margatavaid haireid alles mitu nadalat véi kuud
hiljem. Selle valtimiseks tuleb esimesel nadalal
parast paigaldamist alati valida kdige suurem
niitmiskdrgus ning védhendada seda Uhe astme vdrra
iga kahe nadala tagant, kuni jdutakse soovitud
I6ikekdrguseni.

+ Lodge klambrid haamriga maapinna sisse. Olge
klambrite paigaldamisel ettevaatlik ning veenduge,
et kaabel ei ole pingul. Valtige jarske paindeid.

Kui kavatsete piirdekaabli maha matta, tehke jargmist.

» Veenduge, et piirdekaabel on maapinnas vahemalt 1
cm siigavusel, kuid mitte stigavamal kui 20 cm.
Kaablile kanali rajamiseks vdib kasutada naiteks
aareldikurit voi sirge servaga labidat.

Markus: Ule jaévat kaablit ei tohi asetada rullidel
valjapoole piirdekaablit. See voib robotniiduki t66
katkestada.

3.5.4.1 Juhtkaabli ihendamiseks vajalik aas

Selleks, et juhtkaablit oleks lihtsam piirdekaabliga
Uhendada, soovitame 20 cm lisapiirdekaabli abil tekitada
aasa kohas, kus juhtkaabel hiljem Ghendatakse.
Juhtkaabli asukoht tasub vélja mdelda juba enne
piirdekaabli paigaldamist. Vt jaotist Piirdekaabli
paigaldamine Ik 18.

3.5.4.2 Piirdekaabli paigaldamine laadimisjaama suunas

Laadimisjaama suunas kulgeva piirdekaabli saab
paigaldada taielikult valjapoole laadimisjaama (vt
joonisel voimalust 1). Kui laadimisjaam peab jaama
osaliselt valjapoole toopiirkonda, saab kaabli paigaldada
ka laadimisjaama aluse alla (vt joonisel voimalust 2).

Kuid suurem osa laadimisjaamast ei tohi jaada
valjapoole tdopiirkonda, sest muidu oleks robotniidukil
laadimisjaama leidmine raske (vt joonis).

1.
..........,,.L.\CJ‘;..........
2. LEJ \

3.5.4.3 Piirdekaabli jatkamine

ETTEVAATUST: Kahejuhtmelised kaablid ja

A kruvitavad klemmiplokid, mis on isoleerpaelaga
isoleeritud, ei ole jatkamiseks piisavad.
Pinnases leiduv niiskus pohjustab kaabli
oksudeerumist, mille tagajarjel méne aja
mdddudes ahel katkeb.

Kui piirdekaabel pole piisavalt pikk ja vajab jatkamist,
kasutage selleks kindlasti originaalmuhvi. See on
veekindel ja tagab tédkindla elektrilhenduse.

Sisestage mélemad kaabliotsad Ghendusklemmi.
Veenduge, et mélemad kaablid on taielikult muhvi
sisestatud ja otsad on teisel pool muhvi asuvas
I&bipaistvas piirkonnas ndha. Seejarel vajutage
Uhendusklemmi peal olev nupp taielikult alla. Suruge
muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil taielikult alla.
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asuvatest kanalitest ules. Vajutage konnektor
laadimisjaamal olevatele metallklemmidele, mis on
tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja AR
(parempoolne).

5. Margistage juhtmed kaasasolevate
juhtmemarkidega. See hdlbustab kaablite diget
Uhendamist, nt parast laadimisjaama hoiustamist
talvel siseruumides.

3.6 Piirdekaabli ihendamine

ETTEVAATUST: Piirdekaabel ei tohi

A laadimisjaamaga tUhendamisel iseendaga
ristuda. Parempoolne kaabliots tuleb ihendada
laadimisjaama parempoolse ja vasakpoolne
kaabliots vasakpoolse klemmi kilge.

Uhendage piirdekaabel laadimisjaamaga.

1. Avage konnektor ja asetage kaabel konnektori
haaratsisse.

2. Vajutage konnektorid tangide abil kokku. Vajutage,
kuni kuulete kldpsatust.

3. Ldigake uleliigne piirdekaabel ara. Loigake
konnektoritest 1-2 cm kauguselt.

4. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole ja
suunake kaabliotsad laadimisjaama tagaosas

3.7 Juhtkaabli paigaldamine

Robotniiduk kasutab juhtkaablit selleks, et leida
tagasitee laadimisjaama juurde, kuid lisaks juhib see
robotniidukit laadimisjaama juurest aia kdrvalistesse
osadesse.

Nii piirde- kui ka juhtkaabli jaoks kasutatakse sama
kaablirulli. Juhtkaabli vdib kinnitada klambritega voi
maha matta, nagu piirdekaabligi.

Robotniiduk téétab juhtkaablist erinevatel kaugustel, et
vahendada sissetallatud jalgede teket. Kaabli kdrval
olevat ala, mida modda robotniiduk liigub, nimetatakse
koridoriks. Mida laiem on paigaldamisel lubatud koridor,
seda vaiksem on jalgede tekkimise oht.

.Naoga” laadimisjaama poole olles liigub robotniiduk
alati juhtkaablist vasakul. Ndnda jaab koridor juhtkaablist
vasakule poole. ,Ndoga” laadimisjaama poole olles tuleb
paigaldamisel juhtkaablist vasakule poole kindlasti
vdimalikult palju vaba ruumi jatta.
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n.30 cm/12"
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Kui juhtkaabel tuleb paigaldada jarsule kallakule,
tasub kaabel paigaldada kallaku suhtes nurga all.
Noénda on robotniidukil lihtsam kallakule
paigaldatud juhtkaablile jargneda.

Valtige kaabli paigaldamist terava nurga all. Nii on
robotniidukil juhtkaablile jargnemine raske.

Juhtkaabli véib kinnitada klambritega v6i maha matta,
nagu piirdekaabligi.

poole vaadates juhtkaablist vasakule voimalikult
palju vaba ruumi. Juhtkaablit ei tohi paigaldada
piirdekaablile 1dhemale kui 30 cm.

c ETTEVAATUST: Jatke ndoga laadimisjaama

3.7.1 Juhtkaabli paigaldamine ja iihendamine

1. Enne juhtkaabli paigaldamist ja GUhendamist on tahtis
arvestada juhtkaabli pikkust, eriti suurte voi
keerukate paigaldiste puhul. Kui juhtkaabel on pikem
kui 400 meetrit, vdib robotniidukil tekkida juhtkaabli
jargimisega raskusi. Juhtkaablis liigub vool alati
juhtkaabli ja piirderingi Uhenduskohas vasakule.

2. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole ja
suunake juhtkaabel Ules juhtihendusse viivast Uhest
vOi kahest kanalist tahisega GUIDE (juht).

3. Kinnitage juhtkaablile konnektor samamoodi nagu
piirdekaabli puhul, vastavalt juhistele jaotises
Piirdekaabli iihendamine Ik 19. Uhendage see
laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on téhis G1.

4. Margistage juhtmed kaasasolevate
juhtmemarkidega. See hdlbustab kaablite diget
taasuhendamist, nt parast laadimisjaama
hoiundamist talvel siseruumides.

5. Suunake juhtkaabel otse laadimisaluse alusest
avast |abi ja seejarel otse valja aluse esiservast
vahemalt 2 meetrit.

=

/5:---
P 135°
135°

N\

_______

L

Suunake juhtkaabel piirderingi punktini, kus toimub
juhtkaablite iGhendamine.

Ldigake piirdekaabel 1abi, kasutades nt traadil6ikurit.
Juhtkaabli thendamine on hdlpsam, kui
piirdekaablisse on tehtud aas, nagu eelnevalt
kirjeldatud. Vt jaotist Piirdekaabli paigaldamine Ik 18.

Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades
muhvi.

a) Sisestage piirdekaabel ja juhtkaabel muhvi.
Veenduge, et mélemad kaablid on taielikult
muhvi sisestatud ja otsad on teisel pool muhvi
asuvas labipaistvas piirkonnas naha.

b) Suruge muhvil olev nupp tangide abil taielikult
alla. Pole tahtis, millistesse avadesse kaablid
Uhendatakse
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9. Klammerdage maa kiilge / kaevake pinnasesse
jatkatud osa.

ETTEVAATUST: Juhtkaabel ei tohi minna le
piirdekaabli, nt (le saart moodustava
piirdekaabili.

3.8 Kogu paigaldise kontrollimine

Kontrollige ringisignaali — selleks jalgige laadimisjaamal
vastavat margutuld.

Kui Ghtlane véi vilkuv roheline tuli ei pdle, vt jaotist
Laadimisjaama mérgutuli Ik 52.

3.9 Esmakordne kaivitamine ja kalibreerimine
Peale peallliti esmakordset lUlitamist asendisse 7 tuleb
robotniiduki menludst alustada kaivitusjada ja teha
juhtsignaali automaatkalibreerimine.
1. Avage luuk, vajutades selleks nuppu STOP.
2. Seadke pealiiliti asendisse 7.

Kui robotniiduk esimest korda kaivitatakse, algab

kaivitusjada. Sisestada tuleb jargmised parameetrid.

¢ Keel

* Riik
» Date (Kuupaev)
* Time (Kellaaeg)

* Isikliku PIN-koodi valimine ja kinnitamine.
Lubatud on kdik kombinatsioonid, v.a ,,0000”.

Markus: Markige PIN-kood kasutusjuhendi alguses
asuvale markmelehele MEMO.

3. Asetage robotniiduk laadimisjaama ja vajutage
nuppu START. Robotniiduk alustab seejarel
juhtkaabli kalibreerimist.

Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.
Kalibreerimiseks tagurdab robotniiduk
laadimisjaamast valja ja teostab
kalibreerimistoimingu laadimisjaama ees. Selle
I6ppedes voib niitmine alata.

3.10 Laadimisjaama testdokkimine

Enne robotniiduki kasutamist veenduge, et see saab
jérgneda juhtkaablile kuni laadimisjaamani ja et
laadimisjaamaga dokkimine kulgeb probleemideta.

Testfunktsiooni leiate robotniiduki mentust /nstallation >
Find charging station > Guide > More > Test guide
(Paigaldamine > Leia laadimisjaam > Juhis > Veel >
Testijuhis). Lisateavet leiate jaotisest Boundary > More
> Test right / Test left (Piire > Rohkem > Testi paremalt/
Testi vasakult) k 29.

Kui ei paigaldata Ghtegi juhtkaablit, tuleb test teostada
piirdekaabliga nii paripaeva kui vastupaeva.

Eespool kirjeldatud testi edukaks labimiseks tuleb
juhtsiisteem eelnevalt kalibreerida.

3.11 Juhtpaneel

3.11.1 Juhis: juhtpaneel

Koik robotniiduki kdsud ja seaded edastatakse
juhtpaneeli kaudu. Juurdepaas koigile funktsioonidele
toimub erinevate menuiide kaudu.

Juhtpaneel koosneb ekraanist ja klahvistikust. Teave
kuvatakse ekraanil ja sisestamine toimub nuppude abil.

3.11.2 Klahvistik —
Klahvistik koosneb kuuest nupuriihmast.

ﬂ@
== =] [=]

* Nuppu START kasutatakse robotniiduki
kaivitamiseks. Harilikult on see viimane vajutatav
nupp enne luugi sulgemist.

* Nuppe BACK (Tagasi) ja OKkasutatakse meniilis
likumiseks. Nuppu OK kasutatakse ka meniils
seadistuste kinnitamiseks.

* Nooleklahve kasutatakse mentius liikumiseks,
samuti teatud seadistussuvandite valimiseks.
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*  Nuppu MENU (Menui) kasutatakse peamentt
avamiseks.

* Nuppu PARK (Pargi) kasutatakse robotniiduki
saatmiseks laadimisjaama.

* Numbriklahve kasutatakse nt PIN-koodi, kellaaja,
valjumissuuna ja muude seadistuste sisestamiseks.

3.11.3 Display (Ekraan)

Nupu STOP vajutamisel ja luugi avanemisel kuvatakse
ekraanil jargmine teave.

PARKED

Press start to continue
09 January | 9:26pm

[Z2F

+ Toodteave, nt MOWING, PARKED (NIIDAB,
PARGITUD) voi 7T/MER (TAIMER). Kui nuppu STOP
vajutatakse robotniiduki té6tamise ajal, kuvatakse
olek, mis oli aktiivne vahetult enne seiskamist, nt
MOWING (NIIDAB) v6i SEARCHING (OTSIMINE).
Teade READY (VALMIS) kuvatakse, kui robotniiduk
pole Gheski tdéreziimis, nt kui peallliti on just sisse
[Ulitatud.

+ Kuupéev ja kellaaeg naitavad praegust aega.

3.11.4 Ekraanil kuvatavad siimbolid

Must kellasiimbol (A) naitab, kui taimeri seadistus ei
luba niidukil niita. Kui ilmataimer ei luba niidukil niita,
kuvatakse simbol (B) (ei kehti mudelite Automower 310
kohta). Kui valitakse t66reziim Override timer (TUhista
taimer), kuvatakse stimbol (C).

Aku olek néitab aku laadimisolekut. Kui robotniiduk laeb
akut, kuvatakse akusiimboli (D) kohal ka valgunool. Kui
robotniiduk asetatakse laadimisjaama, kuid laadimist ei
toimu, kuvatakse (E).

Kui robotniiduk on seatud olekusse £CO mode (ECO-
reziim), kuvatakse ECO siimbol (F).

A B Cc
©CaC

o =5 ®

3.11.5 Alammeniitd

Iga jactise all on rida alammeniUsid. Nende abil saate
kasutada koiki funktsioone, millega robotniidukit
seadistada.

Teatud alammen(ilid sisaldavad funktsioone, mida saab
vasakult tahistada. See tdhendab, et need voimalused
on ara valitud. Margistage kastike vdi eemaldage
margistus, vajutades OK.

3.12 Menudstruktuur
Mudeli Automower 315 peamenlils on seitse valikut.

» Timer (Taimer)

» Turvalisus

*  Messages (Teated)

»  Weather timer (llmataimer)
» Installation (Paigaldamine)
»  Seltings (Seaded)

* Accessories (Lisavarustus)

Mudeli Automower 310 peamendiis on kuus valikut.

»  Timer (Taimer)

*  Turvalisus

*  Messages (Teated)

» Installation (Paigaldamine)
»  Seltings (Seaded)

*  Accessories (Lisavarustus)

O A >

Q0

N\ Y74 00

3.12.1 Peameniiti
Timer (Taimer)

Taimerifunktsioon sobib suureparaselt
selliste perioodide maaramiseks, mil
robotniiduk niita ei tohiks (nt ajal, kui
lapsed aias mangivad). Vt jaotist Taimer Ik
23

Turvalisus

Selles meniils saab teha turvalisuse ning
robotniiduki ja laadimisjaama vahelise
Uhenduse seadistusi. Valida saab kolme
turvataseme vahel. Low (Madal), Medium
(Keskmine) ja High (Kdrge) Vt jaotist
Security (Turvalisus) Ik 25.
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Teated

Selles meniiis saab lugeda veateateid ja
ja teabesdénumeid. Ménede kodige
levinumate veateadete puhul on lisatud
napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad viga
korvaldada. Vi jaotist Teafed Ik 26.

XA

llmataimer
Ainult mudelitel Automower 315

See funktsioon véimaldab robotniidukil
automaatselt kohandada niitmisaegu
vastavalt rohu kasvamisele. Kui ilm
soodustab rohu kasvu, niidab robotniiduk
sagedamini, ja kui rohu kasv on
aeglasem, tdotab robotniiduk
automaatselt harvemini. Vt jaotist
limataimer Ik 26.

Paigaldamine

See meniiifunktsioon voimaldab
kohandada paigaldust. Paljude
toéopiirkondade puhul puudub vajadus
tehaseseadistuste muutmiseks, kuid
sdltuvalt niiduala keerukusest vdib kasitsi
seadistamine parandada niitmistulemusi.
Vt jaotist Paigaldamine Ik 26.

\ Y74

Seaded

See valik vdimaldab muuta robotniiduki
uldisi seadistusi, nt kuupaev ja kellaaeg.
ECO-reziimi ja spiraallbikamise saab valja
[Ulitada ning seadistused saab salvestada
eri profiflidesse (ainult Automower 315
korral). Vt jaotist Seftings (Seaded) Ik 31.

Tarvikud

See meniil voimaldab hallata robotniiduki
tarvikute (nt Automower Connecti)
seadistust. Teabe saamiseks
robotniidukile saadaolevate lisatarvikute
kohta p66érduge Husqvarna kohaliku
esindaja poole. Vt jaotist Tarvikud Ik 33.

00
00

3.13 Taimer

®_ TAIMER

(Ulevaade)
Period (Periood) 1
Period (Periood) 2

Kopeeri
Léahtesta

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks muru
liiga tihti niita. Kui robotniidukil lubatakse liiga palju niita,
vdib muru jatta tallatud mulje. Lisaks pdhjustab see
robotniiduki liigset kulumist. Kui t66piirkond on vaiksem
kui robotniiduki maksimaalne lubatud t66piirkond, saab
muru kvaliteeti veelgi parandada, niites seda hoopis
Ulepaeviti, mitte iga paev paar tundi. Lisaks sellele
mdjub murule hasti, kui see saab iga kuu vahemalt
kolmepaevase niitmispuhkuse.

Taimeri funktsioon sobib suureparaselt selliste
perioodide maaramiseks, mil robotniiduk niita ei tohiks
(nt ajal, kui lapsed aias mangivad).

Tdbajad ja -paevad kuvatakse robotniiduki ekraanil
jaotises Overview (Ulevaade). Aktiveeritud niitmisaega
paeva kohta naidatakse musta tulbaga. Ulejaanud ajal
asub robotniiduk laadimisjaamas.

KM Tu We Th Fr Sa Su

o B B
. N

Tehases on robotniiduki taimer vélja lilitatud, mis
tdhendab, et niiduk t66tab 66paevaringselt seitse paeva
nadalas. See on sobiv seadistus juhul, kui robotniiduki
téoala suurus vastab maksimaalsele lubatud
toéopiirkonna suurusele, vt Tehnilised andmed Ik 58.

Kui téopiirkond on sellest vaiksem, tuleks kasutada
muru ja niiduki kulumise vahendamiseks taimerit.
Taimeri seadistamisel votke arvesse, et robotniiduk
niidab ligikaudu tabelis T6jdudlus loetletud ruutmeetrite
arvu tunnis ja paevas. Vt jaotist 7aimeri seadistamine Ik
43.

Allolevas tabelis on muru pindalal péhinevad
taimeriseadistuste soovitused. Toodud ajad on vaid
naited. Neid vdib olla vajalik reguleerida vastavalt aia
tingimustele ning nt aastaajast olenevale muru
kvaliteedile ja kasvukiirusele. Kasutage tabelit
jargmiselt.

Leidke t6dpiirkond, mis sarnaneb enim esitatud
muru pindalale.

» Valige sobiv arv t66paevi nddalas (mone
téopiirkonna puhul véib olla vaja seitset paeva).

+ To6tundide arv paevas naitab, mitu tundi paevas
lubatakse robotniidukil valitud td6paevade jooksul
tootada.

» Soovitatud ajaintervall naitab ajaintervalli, mis
vastab vajalikele té6tundidele paevas.

Soovi korral on véimalik konfigureerida kaks té6perioodi
paevas. lgal pdeval vdivad olla ainuomased
toé6perioodid, kuid véimalik on kopeerida ka praeguse
paeva tédperiood koigile nddalapaevadele.
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3.13.1 Taimeri soovitused: Automower 310
T6piirkond Td6paevi nadalas Té6tunde paevas Ajaintervalli soovitus
250 m? 5 6,5 07.00-13.00
7 4.5 07.00-11.30
500 m2 5 12,5 07.00-19.00
7 9 07.00-15.30
750 m? 5 18 06.00-24.00
7 13,5 07.00-20.30
1000 m? 7 18 06.00-24.00
3.13.2 Taimeri soovitused: Automower 315

Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde péevas Ajaintervalli soovitus
250 m2 5 5,5 07.00-12.30
7 4 07.00-11.00
500 m? 5 10,5 07.00-17.30
7 7,5 07.00-14.30
750 m?2 5 15,5 07.00-22.30
7 11 07.00-18.00
1000 m? 5 21 03.00-24.00
7 15 07.00-22.00
1250 m2 7 18,5 05.30-24.00
1500 m?2 7 22 02.00-24.00

3.13.3 Péaeva redigeerimine

Valige esmalt meniiiis Overview (Ulevaade) parem- ja
vasak-nooleklahvi abil redigeeritav paev ja seejarel
valige OK.

3.13.4 Kopeeri

Selle funktsiooni abil saab kopeerida praeguse paeva
seaded teistele paevadele.

Markige valik Copy (Kopeeri), kasutades selleks
nooleklahve ja vajutage nuppu OK. Kursori pdevade
vahel liigutamiseks kasutage lles- ja alla-nooleklahve.
Ajad kopeeritakse paevadele, millel on tahistus OK.

Paeva kohta saab sisestada kuni kaks ajavahemikku. 7.
perfoodijaoks ajavahemiku sisestamiseks veenduge
esmalt, et perioodile vastav markeruut Period 7 (1.
periood) on &ra margitud. Aramérkimiseks /

aramarkimise tlhistamiseks valige méarkeruut ja

klépsake nuppu OK. Sisestage numbriklahvide abil aeg. COPY HOHDAY to
O

2. periood sisestatakse samal viisil kui 7. periood. Kaks 0O Monday

ajavahemikku voib olla kasulik naiteks selleks, et O Tuesday

vabastada muru teatud kellaajal muudeks tegevusteks. O Wednesday

Sisestage naiteks 1. perioodi Period 1vaartuseks
00.00-15.00 ja 2. perioodi Period 2 vaartuseks 21.00-

24.00. Niiduk on sel juhul ajavahemikus 15.00-21.00
hoiul laadimisjaamas.

3.13.5 Reset (Lahtesta)
See funktsioon lahtestab taimeri tehaseseadetele, mille

jargi on robotniidukil lubatud té6tada 24 tundi 66paevas
HONDAY iga paev.
E 00:00- 15:00
O ——f—— - i Reset timer — Current day
(Taimeri (Ténane péev)
| Copy || Reset lihtestamine)  All week (Kogu nadal)

Niitmise kogu paevaks keelamiseks tihistage mélema

perioodi markeruutude dramarkimine. 3.13.5.1 Current day (Tanane péev)

Lahtestatakse vahekaardislisteemis valitud paev.
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Tehaseseadete jargi on robotniidukil lubatud té6tada 24
tundi 66paevas.

3.13.5.2 All week (Kogu nédal)
Lahtestatakse kdik nadalapaevad.

Tehaseseadete jargi on robotniidukil lubatud t66tada 24
tundi 66péevas iga paev.

3.14 Security (Turvalisus)

Selle menutvaliku alt saab teha turvalisuse ning
robotniiduki ja laadimisjaama tGhendusega seotud
seadistusi.

a —|SECURITY (Turvalisus)
Security level (Turvatase)
Advanced (Tdpsemad seaded)

3.14.1 Security level (Turvatase)
Valida saab 3 turvalisustaseme vahel.

Security level — Low (Madal)

(Turvatase) Medium (Keskmine)

High (Koérge)

Turvatasemed Low (Madal) ja Medium (Keskmine) ei
lase robotniidukit kasutada ilma PIN-koodi teadmata.
Turvataseme High (Kérge) puhul lisandub hoiatus, mis
hakkab piiksuma, kui maaratud aja jooksul ei sisestata
oiget PIN-koodi.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda,
blokeerub robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg
pikeneb iga jargneva vale koodi sisestamisega.

Medium . ~

Funktsioon Low (Ma- (Keskmi- High (KGr-

dal) ge)

ne)

Time lock (Aja-
lukk) X X X
PIN request
(PIN-koodi néud- X X
mine)
Alarm (Alarm) X

3.14.1.1 Time lock (Ajalukk)

Selle funktsiooni rakendamisel ei saa robotniidukit
parast 30 paeva moéddumist enam kaivitada, kui
eelnevalt diget PIN-koodi ei sisestata. Kui 30 pdeva on
mdddunud, jatkab robotniiduk niitmist tavapéraselt, kuid
luugi avamisel ilmub teade Enter PIN code (Sisestage
PIN kood). Sisestage kood uuesti ja vajutage OK.

3.14.1.2 PIN request (PIN-koodi nGudmine)

Selle funktsiooni rakendamisel nduab robotniiduk PIN-
koodi siis, kui peallliti on asendis 7 jaiga kord, kui

avatakse niiduki luuk. Robotniiduki kasutamiseks tuleb
sisestada dige PIN-kood.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda,
blokeerub robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg
pikeneb iga jargneva vale koodi sisestamisega.

3.14.1.3 Alarm (Alarm)

Selle funktsiooni rakendamisel kostub alarm, kui PIN-
koodi ei sisestata 10 sekundi jooksul parast nupu STOP
vajutamist vdi robotniiduki maast Ules tdstmist. Tiksuv
heli annab marku, et alarmi kdivitumise valtimiseks tuleb
sisestada PIN-kood. Alarmi valjalllitamiseks tuleb
sisestada 6ige PIN-kood.

3.14.2 Advanced (Tapsemad seaded)

Advanced — New loop signal
(Tdpsemad (Uus ringisignaal)
seaded) Change PIN code

(Muuda PIN-koodi)
Duration (Kestus)

3.14.2.1 New loop signal (Uus ringisignaal)

Ringisignaal valitakse juhuslikult, et luua unikaalne side
robotniiduki ja laadimisjaama vahel. Uksikutel juhtudel
vdib esineda vajadus luua uus signaal, nt kui kahel
I&hedalasuval niidukipaigaldisel on véga sarnane
signaal.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.
2. Valige menlust New loop signal (Uus ringisignaal).

3. Vajutage nuppu OK ja oodake ara kinnitus, et
ringisignaal on loodud. Tavaliselt kulub selleks u 10
sekundit.

3.14.2.2 Change PIN code (Muuda PIN-koodi)

Sisestage uus PIN-kood ja vajutage OK. Kinnitamiseks
sisestage sama kood uuesti ja vajutage OK. PIN-koodi
muutmisel ilmub ekraanile teade P/IN code changed
(PIN-kood muudetud).

Kirjutage uus PIN-kood (les vastavale markmelehe
reale. Vt jaotist Mdrgukiri Ik 3.

3.14.2.3 Duration (Kestus)

Duration — Duration of alarm (Alarmi kestus)

(Kestus) Duration of time lock
(Ajalukustuse kestus)

Duration of alarm (Alarmi kestus)

Funktsiooni A/arm (Turvatase High) kaivitamisel saab
valida ka alarmheli kdlamise aja pikkuse. Valida saab
numbri vahemikus 1 kuni 20 minutit.

Duration of time lock (Ajalukustuse kestus)

Satestada saab paevade arvu, mille méodumisel tuleb
enne kasutamist sisestada PIN-kood. Valida saab 1-90
paeva.
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3.15 Teated

Sellest meniiiist saate leida vea- ja teabeteated.
Monede koige levinumate veateadete puhul on lisatud
napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad viga korvaldada.

v —|MESSAGES (Teated
MNA ( )
Fault messages (Veateated)

Info messages (Teabesénumid)

3.15.1 Fault messages (Veateated)

Kui robotniiduki t66 mingil pdhjusel katkeb, nt niiduk jaab
kinni langenud oksa alla, kuvatakse niiduki ekraanil
teade katkestuse ja selle toimumisaja kohta.

Kui sama veateade kordub, voib see viidata vajadusele
paigaldist voi robotniidukit reguleerida. Lisateavet
teadete voimalike pohjuste kohta vt jaotisest Fault
messages (Veateated) Ik 47.

Loend hélmab 50 viimast veateadet jarjestatuna
kuupédeva alusel, kus esikohal on viimati toimunud
stindmus.

Veateate kuvamise kuupaeva ja kellaaja vaatamiseks
valige vastav veateade ja vajutage nuppu OK.

Samuti ndidatakse napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad
viga kérvaldada.

3.15.2 Info messages (Teabesdnumid)

Ekraanil kuvatud teated, mis ei ole olnud tingitud veast,
salvestatakse pealkirja /nfo messages (Teabesdnumid)
alla. Naiteks voib sdnum olla Slope foo steep (Liiga jarsk
kallak). Lisateavet teadete vdimalike pdhjuste kohta vt
jaotisest Teabeteated Ik 51.

Loend hélmab 50 viimast veateadet jarjestatuna
kuupédeva alusel, kus esikohal on viimati toimunud
stindmus.

3.16 limataimer
Kehtib ainult mudeli Automower 315 puhul.

WEATHER TIMER (limataimer)

~r'.o
‘ Use Weather timer (Kasuta
ilmataimerit)

IImastikutaimer véimaldab robotniidukil muru
kasvukiirusest sdltuvalt automaatselt niiduaegu
reguleerida.

Iimataimeri sisselllitamisel vajab robotniiduk aega
otsustamaks, milline on antud tédpiirkonnas optimaalne
niitmisaeg. Seetdttu voib optimaalsete niitmistulemuste
saavutamiseni kuluda paar paeva.

Robotniiduk ei saa té6tada kauem taimeriseadistusega
maaratud ajast. limataimeri optimaalseks kasutamiseks
on seet6ttu soovitatav taimeri seadistamisel eemaldada
margistus ainult kellaaegadelt, mil robotniiduk ei tohi

té6tada. Muud ajad peaksid olema ilmataimeri poolt
kasutatavad.

limataimeri sisselllitamisel on vaga tahtis regulaarselt
kontrollida, kas I6iketera ketas on puhas ja kas
I6iketerad on heas seisukorras. Ldiketera ketta volli
Umber kogunenud rohi véi nirid 16ikekettad véivad
mdjutada ilmataimeri t66d.

3.16.1 limataimeri sisselilitamine

limataimeri sisselllitamiseks markige vastav ruut ja
vajutage nuppu OK.

3.16.2 Niitmisaeg

Kui ilmataimerifunktsiooni Weather timer kasutamisel ei
ole niitmistulemused optimaalsed, vdib osutuda
vajalikuks ldikeaja seadete Cufting time reguleerimine.

Mida pikem I6ikeaeg valitakse, seda kauem lubatakse
robotniidukil tdétada.

Niitmisaeg — Low (Madal)
Medium (Keskmine)
High (Kérge)

3.16.2.1 Loikeaja reguleerimine

1. asetage kursor véljale Cutting time (Ldikeaeg) ja
vajutage nuppu OK.

2. Suurendage vdi vahendage parem- ja
vasaknooleklahvide abil 16ikeaega kolme
eelseadistatud intervalliga.

3.17 Paigaldamine

Paljude t6dpiirkondade puhul puudub vajadus
tehaseseadistuste muutmiseks, kuid séltuvalt niiduala
keerukusest voib kasitsi seadistamine monikord
parandada niitmistulemusi.

PAIGALDUS

\\(1 Lawn coverage (Muru katvus)
Find charging station

(Leia laadimisjaam)
Advanced (Tdpsemad seaded)

3.17.1 Lawn coverage (Muru katvus)

Selle menuufunktsiooni abil juhitakse robotniiduk
téopiirkonna kaugemate aladeni. Keerukates aedades,
kus on néaiteks palju kitsaste kadikudega Gihendatud
alasid, saab seadistuste muutmise abil niitmistulemust
markimisvaarselt parandada.

Seadistada saab kuni kolm kaugpiirkonda. Valige vasak-
ja paremnooleklahvi abil piirkond ja seejarel vajutage
nuppu OK.
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Lawn coverage — Area (Ala) 1
(Muru katvus) Area (Ala) 2

Area (Ala) 3

Robotniiduki suunamiseks kaugpiirkondadesse tuleb
teha rida erivalikuid.

Lawn coverage (Muru katvus)

Area1,20r3 — How? (Kuidas?)

(Ala 1, 2v6i3) How far? (Kui kaugele?)
How often? (Kui tihti?)
Keela

More (Lisateave)

Tehaseseaded vdimaldavad robotniidukil jargneda
juhtkaablile 300 meetrit 20% kordadest, kui see lahkub
laadimisjaamast. Kui juhtkaabel on vdhem kui 300 m
pikk, jargib niiduk seda kohani, kus juhtkaabel
piirdekaabliga thendatud on.

3.17.1.1 Area 1, 2 or 3 > Kuidas?

Valige paremale, vasakule vdi Guide (Juhik), olenevalt
sellest, mis suunas robotniiduk peaks minema. Suund
(paremal voi vasakul) arvestatakse ndoga
laadimisjaama poole seistes.

Vahetage erinevaid suvandeid parem- ja
vasaknooleklahvide abil.

3.17.1.2 Area 1, 2 or 3 > How far? (Kui kaugel?)

Sisestage kaugus meetrites piki praegust kaablit alates
laadimisjaamast kuni kaugema piirkonnani, kus niiduk
niitma hakkab.

Vahetage erinevaid suvandeid parem- ja
vasaknooleklahvide abil.

Nouanne! Kasutage funktsiooni 7est(Area 1, 2 or 3 >
More > Tesl), et maarata kindlaks, kui kaugel
kaugpiirkond asub. Meetrites maaratud vahemaa
kuvatakse niiduki ekraanil nupu STOP vajutamise jarel.
Vt jaotist Kuidas mbodbta vahemaad kaugpiirkonnani? Ik
28. Naidikul kuvatava méddetud vahemaa saab otse
salvestada valitud kaugpiirkonnana. Uus mdddetud
kaugus tUhistab parajasti kehtiva vaartuse.

3.17.1.3 Area 1, 2 or 3 > How often? (Kui sageli?)

See, kui sageli tuleb robotniidukit kaugpiirkonda
suunata, valitakse suhtena laadimisjaamast valjumise
kordade koguarvu. Koigil Glejaanud kordadel alustab
robotniiduk niitmist laadimisjaama juurest.

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna suurusele
vorreldes kogu tédpiirkonna suurusega. Kui
kaugpiirkond moodustab naiteks poole kogu
téopiirkonnast, tuleb valida 50%. Kui kaugpiirkond on
vaiksem, tuleb valida vastavalt vaiksem number. Kui
tegemist on mitme alaga, pidage silmas, et koguarv ei
saa Uletada 100%.

Vérrelge naidetega: Aigplaneeringu néited Ik 38.

Maarake protsendiosa numbriklahvide abil.
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3.17.1.4 Area 1, 2 or 3 > Disable (Keela)

Kdiki alasid saab lubada ja keelata iima, et seadistusi
oleks vaja uuesti sisestada. Valige Disable (Keela) ja
vajutage nuppu OK.

3.17.1.5 Area 1, 2 or 3 > More > Test (1., 2. vdi 3.
piirkond > Rohkem > Test)

Valitud seadistuste testimist tuleks pidada paigaldamise
tavaliseks osaks.

Kasutades funktsiooni 7est, liigub robotniiduk
juhtkaablist kaugeima punktini, mis on lubatud valitud
koridori laiuse puhul.

3.17.1.6 Test: Area1,20r 3
Valitud seadistuste testimiseks tehke jargmist.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.

2. Kasutage ekraanil Lawn coverage overview (Muru
katvuse Ulevaade) testitava piirkonna valimiseks
alla-, vasak- ja paremnooleklahve. Vajutage nuppu
OK.

Valige More (Lisateave) ja vajutage nuppu OK.
Valige 7estja vajutage nuppu OK.
Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.

Robotniiduk lahkub laadimisjaamast ja suundub
juhtkaablile jargnedes kaugpiirkonna poole.

Kontrollige, kas robotniiduk suudab juhtkaablile
jargnedes liikuda kuni vajaliku vahemaa I6puni.

7. Test on edukalt 1abitud, kui robotniiduk suudab ilma
probleemideta jargneda juhtkaablile kuni ndutud
alguspunktini.

o0k w

3.17.1.7 Kuidas médta vahemaad kaugpiirkonnani?
1. Parkige robotniiduk laadimisjaama.

2. Sisestage meniifunktsioonis Area 7, 2 or 3> How
far? (Kui kaugel?) vahemaa, mis igal juhul Uletab
tegelikku kaugust. Suurim véimalik sisestatav
kaugus on 500 meetrit.

3. Valige Area 1, 2 or 3> More > Test (Rohkem > Test)
ja vajutage nuppu OK.

4. Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.

5. Soovitud positsioonil vajutage nuppu STOP.
Ekraanil kuvatakse nild vahemaa. Saadud arvu

saab nuld salvestade menlits Area 7, 2 or 3> How
far? (Kui kaugel?).

3.17.1.8 Area 1, 2 or 3 > More > Reset (Rohkem >
Lahtesta).

Ala individuaalse seadistuse saab selle funktsiooni abil
lahtestada tehaseseadetele. Piirkonna seadistuse
lahtestamiseks valige Area 1, 2 or 3> More > Reset
(Rohkem > Lahtesta), kasutades selleks vasak- ja
paremnooleklahve ja seejarel vajutage nuppu OK.

3.17.2 Find charging station (Leia laadimisjaam)

Robotniiduki saab seadistada laadimisjaama otsima
Uhel kuni kolmel erineval viisil: Guide (Juhik), Boundary
loop (Piirdekaabel) ja Charging station (Laadimisjaam).
Tehaseseadistuse jargi kombineeritakse neid kolme
otsinguviisi automaatselt, et leida laadimisjaam
voimalikult kiiresti ja samas minimaalse jalgede jatmise
ohuga.

Vaga keerukates aedades, kus on nt kitsaste
vahekaikudega Uhendatud palju erinevaid alasid, saab
laadimisjaama leidmiseks kuluvat aega vahendada
allpool kirjeldatud kasitsiseadistuste tegemisega.

Robotniiduk alustab laadimisjaama otsingut alati
korraparatu otsimismeetodiga.

Kui péarast teatud ajavahemiku méédumist ei ole
robotniiduk korraparatu otsimismeetodiga laadimisjaama
leidnud, hakkab see otsima ka juhtkaableid ja veel
teatud aja moéddudes ka piirdekaablit, et jargneda Ghele
neist ja jdbuda nii laadimisjaamani. Nimetatud ajavahemik
on maaratletud minutites ja seda nimetatakse viiteajaks.

Naide

3 minuti pikkune viiteaeg juhikuni (Guide) ja 11 minuti
pikkune viiteaeg piirderingini (Boundary loop). Sellisel
juhul otsib robotniiduk laadimisjaama korraparatult 3
minutit ja seejarel otsib juhtkaableid 8 minutit. Kui

robotniiduk selle aja jooksul juhtkaableid ei leia, asub
see otsima piirderingi.

Loomulikult on véimalik m&arata nii juhtkaabli kui ka
piirderingi otsimiseks sama viiteaeg, nt 5C1minutit.
Sellisel juhul otsib robotniiduk laadimisjaama
korraparatult 5 minutit, seda leidmata jatkab niiduk kas
jargnedes juhtkaablitele vdi piirderingile, olenevalt
sellest, milleni jduab esimesena.

Uldiselt véhendab pikk viiteaeg jélgede jadmise ohtu
(robotniiduk leiab laadimisjaama sagedamini korraparatu
otsimismeetodi abil), kuid pikendab samas otsimisaega.
Lahike viiteaeg annab vastupidise tulemuse, st lGhem
otsimisaeg suurema jalgede jddmise ohuga piki
juhtkaableid ja/voi piirdekaablit.

3.17.2.1 Overview (Ulevaade)

See Ulevaade votab kokku iga otsimismeetodi puhul
tehtavad seadistused. Meetodi seadistuse muutmiseks
valige vasak- ja paremnooleklahvi abil meetod ja
seejarel valige OK.
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3 min 11 min min

3.17.2.2 Juhik
Sisestage viiteaeg numbriklahvide abil.

Harilikult maaratletakse viiteaeg numbriga vahemikus
0C0kuni 10 minutit.

GUIDE

Delay time: 3min

Disahle ” More |

3.17.2.3 Guide > Disable/Enable (Juhik > Keela/luba)

Tavaliselt ei pea juhiku-meetodit inaktiveerima isegi siis,
kui juhtkaablit pole paigaldatud. Juhiku-meetodi
keelamiseks valige Disable (Keela) ja seejarel vajutage
nuppu OK.

3.17.2.4 Guide > More > Test guide (Juhik > Rohkem >
Testi juhikut)

Valitud seadistuste testimist tuleks pidada paigaldamise
tavaliseks osaks.

1. Asetage robotniiduk juhtkaablist umbes 3 m
kaugusele, nii et selle esiosa jaab juhtkaabli poole.

2. Testfunktsiooni leiate menuust, kui valite /nstallation
(Paigaldus) > Find charging station (Leia
laadimisjaam) > Guide (Juhik).

Valige More (Rohkem) ja vajutage nuppu OK.
Valige Test guide (Testi juhikut) ja vajutage OK.
Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.

Kontrollige, kas robotniiduk jargneb juhtkaablile kuni
laadimisjaamani ning dokib seejarel
laadimisjaamaga. Test on edukalt Iabitud vaid siis,
kui robotniiduk suudab juhtkaablile kogu selle
pikkuses laadimisjaama jargneda ja dokib edukalt
esimesel katsel. Kui robotniiduk ei suuda esimesel
katsel edukalt dokkida, uritab see dokkimist
automaatselt korrata. Paigaldamine loetakse
ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab
laadimisjaamaga dokkimiseks tegema kaks voi
enam katset.

3.17.2.5 Guide > More > Reset (Juhik > Rohkem >
Lahtesta)

Iga meetodi konkreetsed seaded, Guide'i (Juhiku) saab
l&htestada tehase vaikevaartustele.

o0k w

1. Lahtestamiseks valige vasak- ja paremnoole abil
meetod ning valige seejarel OK.

2. Valige More (Rohkem), seejarel Reset (Lahtesta) ja
vajutage nuppu OK.

3.17.2.6 Piirdering
Sisestage viiteaeg numbriklahvide abil.

See aeg on tavaliselt pikem kui suvandil Guide (Juhik),
sest enamasti on parem, kui robotniiduk liigub
laadimisjaama juhtkaablile jargnedes. Viiteaeg
maaratakse tavaliselt arvuna vahemikus 10-20 minutit,
kuid see vdib olla ka Iiihem, kui juhtkaablit ei ole
paigaldatud ja on ebatden&oline, et robotniiduk suudab
leida laadimisjaama korraparatu otsimismeetodiga.

Kui robotniiduk méddub piirdekaablile jargnedes
juhtkaablist, Idpetab niiduk otsimise piki piirdekaabilit ja
hakkab liikuma laadimisjaama poole hoopis juhtkaablile
jargnedes.

BOUNDARY

Delay time: _1'min

‘ Disable ” More ‘

3.17.2.7 Boundary loop > Disable/Enable (Piirdering >
Keela/luba)

Kui paigaldise puhul on piirderingile jargnemine taiesti
sobimatu, tuleb eemaldada margistus markeruudust
Boundary method (Piirdemeetod). Piirdemeetodi
keelamiseks valige Disable (Keela) ja seejarel vajutage
nuppu OK.

3.17.2.8 Boundary > More > Test right / Test left (Piire >
Rohkem > Testi paremalt / Testi vasakult)

Valitud seadistuste testimist tuleks pidada paigaldamise
tavaliseks osaks.

1. Asetage robotniiduk piirdekaablist umbes 3 m
kaugusele, nii et selle esiosa jaab kaabli poole.

2. Testfunktsiooni leiate menist, kui valite /nstallation
(Paigaldus) > Find charging station (Leia
laadimisjaam) > Boundary (Piire).

3. Valige More (Lisateave) ja vajutage nuppu OK.

4. Valige Test right/Test left (Testi paremalt / Testi
vasakult) ja vajutage nuppu OK.

5. Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.

6. Kontrollige, kas robotniiduk jargneb juhtkaablile kuni
laadimisjaamani ning dokib seejarel
laadimisjaamaga. Test on edukalt 1abitud vaid siis,
kui robotniiduk suudab juhtkaablile kogu selle
pikkuses laadimisjaama jargneda ja dokib edukalt
esimesel katsel. Kui robotniiduk ei suuda esimesel
katsel edukalt dokkida, uritab see dokkimist
automaatselt korrata. Paigaldamine loetakse
ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab
laadimisjaamaga dokkimiseks tegema kaks voi
enam katset.

Pdhjuseks, miks ei suuda robotniiduk kaablile jargneda,
on tavaliselt kaabli Idhedal asuvad eraldamata
takistused voi et juhtkaabel ei ole kallakule paigaldatud
nurga all. Kontrollige, kas laadimisjaam, piirdekaabel ja
juhtkaabel on paigaldatud vastavalt jacotistes Piirdekaabli
paigaldamine Ik 18, Méelge piirdekaabli paigaldamistee
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eelnevalt 1abi. Ik 15ja Juhtkaabli paigaldamine ja
tihendamine lk 20 esitatud juhistele.

Kasutades funktsiooni 7est (Test) liigub robotniiduk
maksimaalse vahemaa valitud koridoriga maaratletud
kaablist.

3.17.2.9 Boundary > More > Reset (Piire > Rohkem >
Lahtesta)

Iga meetodi konkreetsed seadistused, Boundary (Piirde)
saab lahtestada tehase vaikevaartustele.

1. Lahtestamiseks valige vasak- ja paremnoole abil
meetod ning valige seejarel OK.

2. Valige More (Rohkem), seejarel Resef (Lahtesta) ja
vajutage nuppu OK.

3.17.2.10 Charging station range (Laadimisjaama
signaal)

Harvadel juhtudel vdib olla vajalik vdhendada
laadimisjaama signaali ulatust. See vdib osutuda
vajalikuks naiteks siis, kui laadimisjaam paigaldatakse
poosa voi seina lahedale, mis takistab robotniidukil
laadimisjaamas dokkimist, hoolimata sellest, et see saab
luua Uhenduse laadimisjaama signaalidega. Sellistel
juhtudel on tavaliselt parem liigutada laadimisjaama, ent
kui see pole véimalik, saab vdhendada laadimisjaama
signaali ulatust. Laadimisjaama signaalil on kolm
erinevat intervalli: Max (Maksimaalne), Mid (Keskmine),
Min (Minimaalne). Tehaseseade on Max (Maksimaalne).

Mérkus: Laadimisjaama signaali ulatust tuleks
vahendada ainult erandjuhtudel. Harilikult on
otstarbekam paigutada laadimisjaam[Jt66piirkonnas
paremasse kohta.

3.17.3 Advanced (Tapsemad seaded)

Menulvaliku Advanced (Tapsemad seaded) all
kuvatakse taiendavaid robotniiduki t66d reguleerivaid
seadistusi. Selles menlils asuvaid seadistusi Iaheb vaja
ainult siis, kui on tarvis robotniidukit tdpsemalt juhtida, nt
keeruliste aedade puhul. Tehaseseaded on valitud
selliselt, et need peaksid sobima enamikule
téopiirkondadele.

Advanced — Corridor width (Koridori laius)
(Tapsemad Exit angles (Véljumisnurgad)
seaded) Reversing distance

(Tagurdamise kaugus)
Drive past wire
(M66du kaablist)

3.17.3.1 Corridor width (Koridori laius)

Koridori laius mé&arab, kui kaugele juhtkaablist/
piirdekaablist voib robotniiduk minna, kui see liigub
kaablile jargnedes laadimisjaama vdi lahkub sealt.
Kaabli kdrval olevat ala, mida médda robotniiduk liigub,
nimetatakse koridoriks.

Kaablist erinevatel kaugustel likumise eesmargiks on
sissetallatud jalgede tekke ohu vdhendamine. Seetdttu
on soovitatav valida kdige laiem véimalik koridor, mida
toéopiirkonna suurus lubab.

Robotniiduk reguleerib juhtkaablile jargnedes koridori
laiust vastavalt t6dpiirkonna suurusele. Sisseehitatud
automaatseadis vdimaldab robotniidukil muuta kaugust
kaablist, olenevalt sellest, millises toé6piirkonna osas
parajasti asutakse. Naiteks kitsendatakse koridori
automaatselt kitsastes kaikudes.

]

Tehaseseadeid saab kasutada paljude tédpiirkondade
puhul, st robotniiduk ise saab kasutada sisseehitatud
funktsioone, et liikuda voimalikult kdige laiemas
koridoris. Keerulisemates aedades, nt kui juhtkaabel on
paigaldatud takistuste I&hedale, mida ei saa
piirderingiga eraldada, saab t66ohutust parandada,
teostades mdned allkirjeldatud kasitsi seadistused.
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3.17.3.2 Corridor width > Boundary (Koridori laius >
Piire)

Piirdekoridori laius maaratakse vaartusevahemikus 1-9.
Vahemiku esimene number tdhendab lihimat vahemaad
piirderingini ja teine number pikimat vahemaad.

Vahemaa, mida robotniiduk piirderingiga hoiab, sdltub
téopiirkonna kujust.

Maarake vajalik vahemik numbriklahvide abil.

Tehaseseade on 3-6.

Boundary

Corridor width: 1-5

3.17.3.3 Corridor width > Guide (Koridori laius > Juhik)

Juhtkoridori laiust reguleeritakse automaatselt. Vaid
harva on vaja satted kasitsi maarata. Juhtkoridori
laiuseks saab maarata vaartuse vahemikus Okuni 9.

Kui maaratakse vaartus 0, liigub robotniiduk otse
juhtkaabli peal.

Maarake vajalik vaartus numbriklahvide abil.

Tehaseseade on 9.

Corridor width: 9

3.17.3.4 Exit angles (Valjumisnurgad)

Tavaliselt véljub robotniiduk laadimisjaamast 90°-270°
sektoris. Valjumisnurka muutes saab kergendada
robotniiduki jdudmist suurimasse té6piirkonda, kui
laadimisjaam asub vahekaigus.

Sector 2

Exit angles: q0-270
Proportion: 100%

3.17.3.5 Exit angles > Sectors (Valjumisnurgad >
Sektorid)

Robotniidukile saab seadistada the voi kaks
valjumissektorit. Kui laadimisjaam asub vahekaigus,
saab kasutada kahte valjumisnurka, nt 70°-110° ja
250°-290°.

Kahe valjumisnurga kasutamisel tuleb Uhtlasi maarata,

kui sageli peab robotniiduk valjuma laadimisjaamast 1.

sektoris (Sector 1. Seda tehakse funktsiooni Proportion
(Suhe) abil, maarates algselt protsendi.

Naiteks tdhendab 75%, et robotniiduk valjub
laadimisjaamast valikut Secfor 7 (1. sektor) kasutades
75% juhtudest ja valikut Sector 2 (2. sektor) kasutades
25% juhtudest.

Vajalike nurkade kraadivaartuste ja suhte
protsendivaartuse sisestamiseks kasutage
numbriklahve.

3.17.3.6 Reversing distance (Tagurdamise kaugus)

See funktsioon véimaldab maarata, kui kaugele peab
robotniiduk enne niitma asumist laadimisjaamast
tagurdama. Funktsioon osutub kasulikuks naiteks siis,
kui laadimisjaam asub kaugel veranda all vi ménes
muus piiratud ruumiga kohas.

Méaérake vajalik tagurdamiskaugus sentimeetrites
numbriklahvide abil. Tehaseseade on 60 cm.

REVERSING DISTANCE

Distance: 60cm

& I

300

3.17.3.7 Drive past wire (M66du kaablist)

Robotniiduki esiosa méodub piirdekaablist alati teatud
kaugusel, enne kui niiduk Umber pé6rdub. Vaikekaugus
on 32 cm, aga seda saab vajaduse korral muuta. Valida
saab arvu vahemikus 25-50.

V6tke arvesse, et toodud kaugus on hinnanguline ja
sellest ei saa juhinduda. Tegelikkuses vaib kaugus, mille
jagu robotniiduk piirdekaablit Gletab, varieeruda.

Maarake sentimeetrites vahemaa, kui kaugelt peab
robotniiduk piirdekaablist m66duma, ja vajutage OK.

DRIVE PAST WIRE
Distance: 32cm

3.18 Settings (Seaded)

See valik voimaldab muuta robotniiduki tldisi seadistusi.

Q __| SETTINGS (SEADED)
Profiles (Profiilid)
Eco mode (ECO-reziim)

Spiral cutting
(Spiraalléikamine)
Uldine
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3.18.1 Profiles (Profiilid)

Funktsiooniga Profiles (Profiilid) saab salvestada
erinevaid kasutajaseadistuste komplekte. Salvestada
saab kuni kolm erinevat profiili. Profiilidesse
salvestatakse kordumatu Ghendus niiduki ja
laadimisjaama vahel. See tdhendab, et seadistusi saab
hdlpsalt salvestada ja taaskasutada, kui naiteks
robotniiduk voetakse kasutusele teises aias. See
vdimaldab Uhe robotniidukiga ihendada kuni kolm eri
laadimisjaama.

Kasuta profiile

Profiil A, B véi C — Valige
Nimeta iimber

Salvesta

3.18.1.1 Seadete salvestamine profiili

Esmalt teostage niiduki juures seadistused, mida soovite

profiili salvestada.

1. Valige Use Profiles (Kasuta profiile) ja vajutage
nuppu OK.

2. Valige salvestatav profiil, ligutage kursorit lles- ja
allanooleklahvidega ja vajutage nuppu OK.

3. Valige Save (Salvesta) ja vajutage nuppu OK,
seejarel vajutage vasaknooleklahvi ja nuppu OK.
Kdik kasutajaseadistused on nitd valitud profiili
salvestatud.

Kui valitakse seadistusi, mis ei ole profiili salvestatud,
kuvatakse profiili nime kdrval simbol *.

3.18.1.2 Profiili kasutamine

Profiili aktiveerimiseks ja kasutamiseks, ning seelébi
salvestatud seadistuste kasutamiseks, tuleb toimida
jargmiselt.

1. Valige sisselllitatav profiil ja vajutage nuppu OK.
2. Valige Select (Vali) ja vajutage nuppu OK.

Profile A

Select
Rename
Save

Robotniiduk kasutab niid profiili salvestatud seadistusi.

3.18.1.3 Profiili nime muutmine

Profiilide nimesid saab muuta, et hiljem oleks lihtsam
meeles pidada, millised seaded vastavasse profiili on
salvestatud.

1. Valige muudetava profiili nimi ja vajutage nuppu OK.

2. Valige Rename (Nimeta Umber) ja vajutage nuppu
OK.

3. Liigutage kursorit nooleklahvide abil ja vajutage
soovitud tahe valimiseks nuppu OK. Uue nime
salvestamiseks vajutage nuppu BACK (Tagasi).

Profiilide nimed kuvatakse menluls Seftings - Profiles
(Seaded - Profiilid). Valitud profiili nimi on néhtav ka
avakuval.

3.18.1.4 Robotniidukiga uue laadimisjaama (ihendamine

1. Esmalt salvestage profiil, mida kasutatakse algse
laadimisjaamaga.

2. Seejarel seadke niiduk uude laadimisjaama, mis
niidukiga Uhendatakse.

3. Valige New loop signal (Uus ringisignaal), vt jaotist
Advanced (Tdpsemad seaded) Ik 25

4. Salvestage uue laadimisjaama jaoks profiil.

Robotniiduki kasutamiseks algse laadimisjaamaga tuleb
valida esimene profiil. Robotniiduki kasutamiseks uue
laadimisjaamaga tuleb valida selle jaama profiil.

3.18.2 ECO mode (OkoreZiim)

See funktsioon lllitab piirderingi, juhtkaablite ja
laadimisjaama ringisignaali automaatselt valja, kui
robotniiduk ei niida, nt kui niiduk teostab laadimist vdi ei
niida taimeri seadistuste t6ttu.

ECO-reziim — Kasuta ECO-reziimi

Okoreziim ECO mode sobib kasutamiseks, kui
laheduses on muid juhtmevabu seadmeid, mida
robotniiduk hairib, nt teatud kuuldeseadmed voi
garaaziuksed.

Kui 6koreziim ECO mode on sisse lilitatud, vilgub
laadimisjaama margutuli roheliselt. Okoreziim £CO
mode tdhendab seda, et robotniiduki saab kaivitada
ainult laadimisjaamas, mitte t66piirkonnas.

Okoreziimis ECO mode on véga oluline vajutada enne
robotniiduki laadimisjaamast eemaldamist alati nuppu
STOP (Stopp). Muul viisil ei ole véimalik robotniidukit
kaivitada. Kui robotniiduk eemaldatakse kogemata ilma
eelnevalt nuppu STOP vajutamata, tuleb niiduk asetada
tagasi laadimisjaama ja vajutada nuppu STOP. Alles
seejarel saab robotniiduki tédpiirkonnas kaivitada.

Okoreii_!mi ECO mode aktiveerimiseks valige ECO
mode (Okoreziim) ja vajutage nuppu OK.

Markus: Enne robotniiduki laadimisjaamast eemaldamist
vajutage alati nuppu STOP (Stopp). Muul viisil pole
Okoreziimis ECO mode vbimalik robotniidukit kaivitada.

3.18.3 Spiraalldikamine

Kui robotniiduk liigub alasse, kus andurid tuvastavad
keskmisest pikema rohu, voib robotniiduk likumismustrit
muuta. Sel juhul v8ib niiduk pikema rohuga ala
kiiremaks I6ikamiseks niita spiraalmustriga.
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Use Spiral cutting
(Kasuta spiraalset

I6ikamist)
|
Intensity — Low- (Madal-)
(Intensiivsus) Low (Madal)
Keskel

High (Kérge)
High+ (Kérge+)

Spiraalmustriga I6ikamine on vaikimisi aktiveeritud, selle
inaktiveerimiseks tihjendage markeruut.

Intensiivsuse astet saab reguleerida, maarates, kui palju
pikem keskmisest peab rohi olema spiraalldikamise
alustamiseks. Madala tundlikkuse seadistus Low- /Low
tahendab, et spiraalldikamist teostatakse harvemini.
Kdrge tundlikkuse seadistus Hjgh / High+tahendab, et
spiraalldikamist teostatakse sagedamini.

Muru kulumise ohu vdhendamiseks jarskudel ndlvadel ei
kaivitata spiraalldikamist nélvadel, mille kalle on suurem
kui 15%.

3.18.4 General (Uldine)

Seadke keel ja aeg voi lahtestage kasutaja satted
tehaseseadetele.

Uldine — Time & date (Kellaaeg ja kuupéev)
Keel
Riik
Reset all user settings
(Léhtesta kbik kasutajaseaded)
Teave

3.18.4.1 Time & Date (Kellaaeg ja kuupéev)

Selle funktsiooni abil saate maarata praeguse kellaaja ja
kuupaeva ning noutavad vormingud.

Kellaaeg ja kuupéev — Sea kellaaeg
Sea kuupéev
Kellaaja formaat

Kuupéeva formaat

*  Kellaaja méddramine Sisestage dige kellaaeg ja
vajutage valjumiseks OK.

»  Maéarake kuupdev Sisestage Oige kuupaev ja
vajutage valjumiseks OK.

»  Time format (Kellagja vorming): Liigutage kursor
sobivale ajavormingule: 12h véi 24h. Valjumiseks
vajutage OK.

»  Date format (Kuupdeva vorming): Viige kursor
sobivale kuupdevavormingule:

YYYY-MM-DD (aasta-kuu-paev)
KK-PP-AAAA (kuu-paev-aasta)
PP-KK-AAAA (paev-kuu-aasta)
Valjumiseks vajutage OK.

3.18.4.2 Language (Keel)
Selle funktsiooniga maaratakse kasutatav keel.

Keele valimiseks: Liigutage kursor soovitud keelele ja
vajutage OK.

3.18.4.3 Country (Riik)

Selle funktsiooni abil saate valida, millises riigis
robotniiduk td6tab.

Valige kursori abil soovitud riik ja vajutage nuppu OK.

3.18.4.4 Reset all user settings (Lahtesta kdik
kasutajaseaded)

Selle funktsiooni abil saate l1ahtestada robotniiduki
tehase vaikeseaded.

Jargmisi seadeid siiski ei muudeta.

e Turvatase

*  PIN-kood

* Ringisignaal

+ Teated

+  Kuupaev ja kellaaeg
+  Keel

+  Country (Riik)

1. Valige menllst Reset all user settings (Lahtesta
koik kasutajaseaded) ja vajutage nuppu OK.

2. Kinnitamiseks vajutage OK.
3.18.4.5 About (Teave)

Menuis About (Teave) kuvatakse teavet robotniiduki
seerianumbri ja erinevate tarkvaraversioonide kohta.

3.19 Tarvikud

Selles menlis saab seadistada niidukile paigaldatud
lisavarustust.
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—|ACCESSORIES (Lisavarustus)
Teave

Automower Connect
Mower house (Niiduki kate)

3.19.1 Information (Teave)

Selles meniius saab vaadata niidukile paigaldatud
lisavarustust. Saadaoleva lisavarustuse kohta lisateabe
hankimiseks vétke Uhendust kohaliku Husqvarna
edasimuujaga.

3.19.2 Automower Connect

Automower Connect on mudeli Automower 310/315
jaoks saadaval lisavarustusena.

Automower — Sidumine
Connect Geopiirkond
Side
Vérk
Lé&htesta

Automower Connect vdimaldab kuvada niiduki menii
teie nutitelefoni ekraanil ja nii saate niiduki seadistusi
hdlpsalt kaugjuhtimise teel vaadata ja muuta.
Nutitelefonide jaoks ette nahtud mobiilirakenduse abil
saate kuvada Automoweri praeguse oleku ja saata
niidukile kadske peaaegu kdikjalt. Varguse korral
saadetakse teile haireteatis ja saate jalgida niiduki
asukohta.

Rakenduse Automower Connect saate alla laadida App
Store'is ja Google Plays. Kui olete rakenduse alla
laadinud, saate meiliaadressi ja parooli abil luua
Automower Connecti konto. Teile saadetakse maaratud
e-posti aadressil kinnitav e-kiri. Konto kinnitamiseks
jargige e-kirjas olevaid juhiseid; teil on selleks aega 24
tundi. Kui te seda 24 tunni jooksul ei kinnita, peate konto
uuesti looma.

3.19.2.1 Robotniiduki seisundiikoonid

Kui Automower® Connect on aktiveeritud, kuvatakse
robotniiduki ootekuval uued ikoonid.

III_
X
III_

Tulbad naitavad GPRS-signaali tugevust.

Kui tulpade kérval on X, on Interneti-
serveri Uhendusega ilmnenud probleem.

SIM-kaardi siimbol viitab sellele, et
probleem on SIM-kaardi voi mooduliga.
Veenduge, et SIM-kaart toetab 2G
andmesidet, et kaardil on piisavalt raha
(ettemakstud SIM-kaardi korral) ja et
APN-i seaded on diged.

3.19.2.2 Main menu (Peameniil)

Automower Connecti peamentii koosneb jargmistest
Uksustest:

»  Status (Olek). Kuvab robotniiduki oleku ja véimaldab
robotniidukile kdske saata.

* GeofFence. Majaga n66pndel kaardil naitab
robotniiduki alguspunkti. Majaga n66pndela imber
kuvatav ring naitab GeoFence'i raadiust. Teine
kaardil kuvatav n66pndel naitab robotniiduki
tegelikku asukohta. Selle funktsiooni abil saate
jalgida robotniiduki liikumist, nt varguse korral.
Robotniiduki koordinaatide kuvamiseks kldpsake
noéopnodela.

+  Seltings (Seaded). Vbimaldab vaadata koiki niiduki
menll seadeid, v.a turvaseadeid.

3.19.2.3 Minu niidukid

Kui valite My mowers (Minu niidukid), saate hallata oma
kontoga seostatud niidukeid ja lisada uusi niidukeid.

3.19.2.4 Sidumine

Pairing — New pairing

Remove paired accounts

Rakenduses konto loomise jarel saate oma robotniiduki
ja nutitelefoni siduda. Kui rakendus selleks marku
annab, sisestage 6-kohaline kood, mis kuvatakse
robotniiduki ekraanil mentiits Accessories (Lisavarustus)
> Automower Connect (vaja on niiduki PIN-koodi) >
Pairing (Sidumine) > New pairing (Uus sidumine).
Samuti sisestage rakendusse niiduki nimi.

3.19.2.5 GeoFence

Geopiirkond — Geopiirkond

Enne GeoFence'i kasutamist tuleb maarata selle
keskpunkt (Iahtekoht) ja tundlikkus. Seda saab teha
ainult niiduki menuus.

Asetage niiduk aia keskele. Valige Accessories
(Lisavarustus) > Aufomower Connect (vaja on
robotniiduki PIN-koodi) > GeoFence. Funktsiooni
sisselllitamiseks valige Acfivate GeoFence (Aktiveeri
GeoFence) ja vajutage nuppu OK. Valige GeoFence'i
Iahtekoha maaramiseks New center point (Uus
keskpunkt). Vastavalt oma aia omadustele saate muuta
GeoFence’i tundlikkust. Tundlikkuse saab seadistada
vaartusele Low (Madal), Medium (Keskmine) voi High
(Korge). Mida suurem on tundlikkus, seda kergemini
haire aktiveeritakse. Kui héire aktiveerub liiga kergesti,
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peaksite GeoFence'i tundlikkuse seadistama vaiksemale
vaartusele.

Kui robotniidukit pole plaanis pikka aega kasutada (nt
soovite selle talveks hoiustada), soovitame pealiliti valja
lUlitada. Kui funktsioon GeoFence on aktiveeritud, peate
robotniiduki valjalilitamiseks sisestama PIN-koodi. Kui
peallliti on valja lUlitatud, ja&b funktsioon Connect veel
12 tunniks aktiivseks. Parast seda ei saa robotniidukiga
Uhendust luua ja funktsioon GeoFence pole enam
aktiivne.

3.19.2.6 Communication (Side)

Communication — SMS phone numbers
(Side) (Kasuta SMSi)
SMS phone numbers
(SMSi telefoninumbrid)

SMS phone numbers (Kasuta SMSi)

Enne SMS-funktsiooni kasutamist tuleb see niiduki
menUU kaudu aktiveerida. Valige Accessories
(Lisavarustus) > Aufomower Connect (vaja on
robotniiduki PIN-koodi) > Communication (Side) > Use
SMS (Kasuta SMSi).

SMS phone numbers (SMSi telefoninumbrid)

Nende mobiiltelefonide numbrid, millel on lubatud SMSi
kaudu niidukiga Uhendust pidada, tuleb sisestada SMS-
telefoninumbrite loendisse. Numbrid tuleb sisestada
koos riigikoodidega, nt (+)46701234567. Kasutage
funktsiooni Test-SMS (SMS test) maaratud
telefoninumbri kontrollimiseks. Tekstsonum saadetakse
koikidele loendis olevatele telefoninumbritele. Loendis
saab olla kuni kolm numbrit.

Kui SMS-funktsioon on aktiveeritud, saadetakse kdigile
loendisse lisatud telefoninumbritele SMS, kui niiduk
satub valjapoole GeoFence-raadiust. Robotniidukilt on
voimalik ka SMSi kaudu teatud teavet parida. Kui
saadate niidukile SMSi kdsuga ,GET GPS INFO”
(HANGI GPS-TEAVET), saadetakse teile teave niiduki
asukoha, GeoFence'i [dhtekoha ja raadiuse ning GPS-
signaali tugevuse kohta. Votke arvesse, et saatja telefon
peab olema robotniidukis maaratud. Niidukist on
vbimalik saata kuni 10 SMSi kuus.

3.19.2.7 Vérk

Vork — SIM kaardi PIN
APN-i seaded

SIM kaardi PIN
Menuu on kasutatav ainult juhul, kui te ei kasuta
Husqvarna-SIMi.

APN-i seaded

Mobiilvérgu kaudu andmete saatmiseks ja
vastuvotmiseks peab robotniiduk maaratiema APN-i
seaded. Husqvarna-SIMi seaded on vaikevaartus.

3.19.2.8 Lahtesta

Kui valite funktsiooni Resef (Lahtesta), peate seejarel
kinnitama, et soovite teha valiku Proceed with reset of
Automower Connect settings (Jatka Automower
Connecti seadete lahtestamist).

3.19.3 Mower house (Niiduki kate)
See funktsioon holmab niiduki katte seadistusi.

Mower house — Avoid collision with mower
(Niiduki kate) (Véldi kokkupdrget niidukiga)

3.19.3.1 Avoid collisions with mower house (Valdi
pdrkumist niiduki kattega)

Selle suvandi valimisel vaheneb niiduki ja katte
kulumine, kuid tagajarjeks vdib olla ka rohkem I6ikamata
rohtu laadimisjaama Umbruses.

MOWER HOUSE
=4
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3.20 Meniudstruktuuri tGlevaade

@ Timer (Taimer)

Overview/Monday (Ulevaade/esmaspéev)

I I I I
Period (Periood) 1 Period (Periood) 2 Kopeeri Reset (Lahtesta)

IIIIIIIII I_I_I

All days Mo Tu We Th Fr Sa  Su Current day All week
(Koik péevad) (E) (T) (K) (N) (R) (L) (P) (Ténane p&ev) (Kogu nédal)

a Security (Turvalisus)
I I

Security level (Turvatase) Advanced (Tépsemad seaded)

I I I | I I
Low Medium High New loop signal Change Duration (Kestus)

(Madal) (Keskmine) (Korge) (Uus ringisignaal) PIN code
(Muuda

PIN-kood)

Duration of Duration of time lock

alarm (Ajalukustuse
(Alarmi kestus) kestus)
S AL
2l Teated
I I
Fault messages Info messages
(Veateated) (Teabesbnumid)
1e¢
-O limataimer *
Kasutamine
Niitmisaeg
I I I
Low Medium High
(Madal) (Keskmine) (Kérge) * Automower 315
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3.21 Meniudstruktu

uri tUlevaade

\ Y74

Paigaldamine

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging station (Leia laadimisjaam)

Overview of search method (Otsingumeetodi llevaade)

Advanced (Tdpsemad seaded)

Area 1-3 (Ala 1-3) Juhik Boundary (Piire) ~ Charger (Laadija)
Charging station
| | | range (Laadimis-
Delay  Keela More Delay Disable More jaama signaal)
(Viivitus) (Lisateave) (Viivitus) (Keela) (Lisateave)
|
I I I
Test guide Reset Testright Testleft Reset
(Juhiku test) (Lahtesta) (Test (Test  (L&htesta)
| | | | parem) vasak)
How? Howfar? How  Keela More [ [ [ |
(Kuidas?) — (Kui ?ofte'n ?,?(K“’ (Lisateave) Corridor Exit angles Reversing Drive past
kaugele?) tihti?) |—| width  (Véljumis- distance  (Soida
(Koridori  nurgad) (Tagurda- médéda) wire
Test I"?eset laius) mise (kaablist)
(Léhtesta) kaugus)
Q Settings (Seaded)
T T | T —1
Profiles * ECO-reziim Spiral mowing Uldine
(Profiilid *) | (Spiraalniitmine)
I I
Kasutamine Kasutamine Kasutamine | I I I |
| Time & date Keel Riik Reset all user  Teave
Profile A, Bor C (Kellaaeg ja setting (Léhtesta
(Profiil A, B véi C) kuupéev) koik kasutaja
| | seaded)
I I I I [ [ |
Valige Nimeta Salvesta Set time (M&ara Méérake Time format Date format
timber kellaaeg) kuupaev (Kellaaja (Kuup&eva vorming)
Intensity (Intensiivsus) vorming)
I I I I
Low- Low Keskel High High+
(Madal-) (Madal) (Kérge) (Korge+)
8 8 Accessories
I I I
Information Automower Mower house * Automower 315
(Teave) Connect (Niiduki kate)
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3.22 Aiaplaneeringu naited
Robotniiduki kaitumise maaravad teatud maaral selle seadistused. Robotniiduki seadistuste kohandamine vastavalt
muru kujule muudab t66 robotniiduki jaoks lihntsamaks — nii jduab see sageli kdigisse tdéopiirkonna osadesse ja tagab
nii ideaalse niitmistulemuse.

Erinevad planeeringud nduavad erinevaid seadistusi. Jargnevatel lehtedel on toodud rida planeeringute naiteid koos
paigaldamise soovituste ja seadistustega.

Allpool toodud naidetes kasutatud taimeriseadistused kehtivad mudelile Automower 310/315, kui pole deldud teisiti.

Paigaldamisel saate abi ka veebisaidilt www.husgvarna.com. Valige riik ja seejarel avage tugiteenuste lehed, kust
leiate lisateavet ja videoid.

Markus: Robotniiduki vaikeseaded on valitud nii, et need toimiksid véimalikult paljudes erinevates aedades.

Seadistusi tuleb reguleerida vaid eriliste paigaldustingimuste korral.

3.22.1 Lage ja tasane piirkond

Area (Piirkond)

150 m?2

Timer (Taimer)

Automower 310

08:00 - 14:00, esmaspaev, kolma-
paev, reede

Automower 315

08:00 - 13:00, esmaspaev, kolma-
paev, reede

Lawn coverage | Tehaseseade
(Muru katvus)
Markused Kuna t66piirkond on robotniiduki mak-

simumvoimsust vaiksem, tuleks muru
trambitud ilme valtimiseks kasutada
taimerit.

Kuna piirkond on avatud ja lihtne,
puudub juhtkaabli paigaldamise vaja-
dus.

3.22.2 Mitu saart ja 35% kallak

Area (Piirkond)

500 m?2

Timer (Taimer)

Automower 310

08:00 - 18:30, esmaspaevast piha-
paevani

Automower 315

08:00 - 16:30, esmaspaevast plha-
paevani

Lawn coverage Tehaseseade

(Muru katvus)

Find charging sta- | Tehaseseade

tion (Leia laad-

misfaam)

Méarkused Paigaldage laadimisjaam t6dpiirkon-

na madalamasse ossa. Jarskudel kal-
lakutel paigaldage juhtkaabel nurga
all. Veenduge, et juhtkaabel oleks
paigaldatud vastavalt soovitustele,
mis on toodud jaotises Juhtkaabli pai-
galdamine ja tihendamine Ik 20
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3.22.3 Mone saarega L-kujuline aed, kus laadimisjaam asub kitsas kohas
Area (Piirkond) | 800 m?

Timer (Taimer) Automower 310

07:00 - 24:00, esmaspaevast plha-
paevani

Automower 315

08:00 - 22:00, esmaspaevast piha-
paevani

Lawn coverage |Ala1:

(Muru katvus) | o2 (kuidas ?) Guide (Juhik)
How far? (Kui kaugele?) X m
How often? (Kui tihti7) 40%

Find charging sta-| Tehaseseade
tion (Leia laadl-
misjaam)

Markused Funktsiooni Guide (Juhik) seade
Lawn coverage (Muru katvus) (Kui
sageli?) tuleb maarata vaartusena,
mis vastab tdé6piirkonna suurimale
osale, kuna laadimisjaamast valjuv ja
juhtkaablile jargnev robotniiduk jduab
hélpsalt suurema osani téopiirkon-
nast. Veenduge, et juhtkaabel oleks
paigaldatud vastavalt jaotise Juhtkaa-
bli paigaldamine ja tihendamine Ik 20
soovitustele.
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3.22.4 U-kujuline aed, mida tGihendab kitsas kaik

Area (Piirkond)

1 000 m?

Timer (Taimer)

Automower 310

06:00 - 24:00, esmaspaevast plha-
paevani

Automower 315

07:00 - 24:00, esmaspaevast laupae-
vani

Lawn coverage
(Muru katvus)

Ala 1:

How? (Kuidas?) Guide (Juhik)
How far? (Kui kaugele?) X m
How often? (Kui tihti7) 40%

Find charging sta-
tion (Leia laadl-
misjaam)

Tehaseseade

Markused

Juhtkaabel tuleb paigaldada piki kit-
sast kaiku, mis tagab, et robotniiduk
suudab hdlpsalt leida laadimisjaama
té6piirkonna vasakult poolt. 40% on
valitud seade Lawn coverage (Muru
katvus), How often? (Kui sageli?), ku-
na vasakpoolne piirkond on peaaegu
pool kogupiirkonnast. Veenduge, et
juhtkaabel oleks paigaldatud vasta-
valt jaotise Juhtkaabli paigaldamine ja
lhendamine lk 20 soovitustele.

|
|
|
L

1,5m/5ft

3.22.5 Asiimmeet

riline t66piirkond koos kitsa kaigu ja

mitme saarega

Area (Piirkond)

800 m?

Timer (Taimer)

Automower 310

07:00 - 24:00, esmaspaevast laupae-
vani

Automower 315

08:00 - 22:00, esmaspaevast laupae-
vani

Lawn coverage | Tehaseseade

(Muru katvus)

Find charging sta-| Tehaseseade

tion (Leia laadi-

misjaam)

Markused Juhtkaabel tuleb paigaldada piki kit-

sast kaiku, mis tagab, et robotniiduk
suudab hdlpsalt leida laadimisjaama
téopiirkonna paremalt poolt. Kuna pa-
rempoolne ala on tédpiirkonnast vaid
vaike osa, voib kasutada suvandi
Lawn coverage (Muru katvus) tehase-
seadeid. Veenduge, et juhtkaabel
oleks paigaldatud vastavalt jactise
Juhtkaabli paigaldamine ja tihendami-
ne Ik 20 soovitustele.
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3.22.6 Kolm piirkonda, mis on ihendatud kahe kitsa labikaiguga

Area (Piirkond)

800 m?

Timer (Taimer):

Automower 310, :

07:00 - 24:00, esmaspaevast laupae-
vani

Automower 315, , , :

08:00 - 22:00, esmaspaevast laupae-
vani

Lawn coverage

Ala 1: Ala 2:

(Muru katvus) | powo (kuidas?) | How? (Kuidas?)
Guide (Juhik) Guide (Juhik)
How far? (Kui How far? (Kui
kaugele?) X m kaugele?) X m
How often? (Kui | How often? (Kui
tihti?) 25 % tihti?) 25 %

Markused Kuna té6piirkond hélmab kolme kahe

kitsa vahekaiguga Ghendatud piirkon-
da, tuleb kogu téopiirkonna thtlase
niitmistulemuse saavutamiseks kasu-
tada seadistust Lawn coverage (Muru
katvus). Veenduge, et juhtkaabel
oleks paigaldatud vastavalt jactise
Juhtkaabli paigaldamine ja tihendami-
ne Ik 20 soovitustele.

3.22.7 Teisene niiduala

Area (Piirkond)

500 + 100 m?

Timer (Taimer)

Automower 310:

08:00 - 20:30, esmaspaev, teisipaev,
neljapaev, reede, laupaev

Automower 315:

08:00 - 18:30, esmaspaev, teisipaev,
neljapaev, reede, laupaev

Lawn coverage | Tehaseseade ]
(Muru katvus) ! @
Find charging sta- | Tehaseseade | '
tion (Leia laad- * = i
misfaam) !
Mérkused Teist td6piirkonda niidetakse reziimis ‘—-—-—-J
Secondary area (Teisene niiduala)
kolmapaeviti ja pihapaeviti.
Kuna piirkond on avatud ja lihtne,
puudub juhtkaabli paigaldamise vaja-
dus.
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4 T6O

4.1 Pealdliti

HOIATUS: Enne robotniiduki kaivitamist lugege
ohutusjuhised hoolikalt Iabi.

HOIATUS: Hoidke kéed ja jalad liikuvatest
teradest eemal. Arge mitte kunagi pange kasi
voi jalgu té6tava mootoriga robotniiduki
l&hedusse voi selle alla.

>

HOIATUS: Arge kunagi kasutage robotniidukit,
kui niidualas viibib inimesi, eriti lapsi, vdi loomi.

* Robotniiduki kaivitamiseks seadke pealiliti
asendisse 7.

»  Kui robotniidukit ei kasutata voi selle kallal tehakse
parajasti mis tahes t66-, Glevaatus- voi
hooldustoimingut, seadke pealiiliti asendisse 0.

Kui pealliliti on seatud asendisse 0, siis robotniiduki
mootorid ei kaivitu.

4.2 Alustamine

1. Vajutage luugi avamiseks nuppu STOP.
2. Seadke pealliiliti asendisse 7.

3. Sisestage PIN-kood.

4. Vajutage nuppu START.

oo

(][]

START

-]

(=00

(e])l=]]

5. Valige soovitud t6oreziim. Vt jaotist 766reziim —
kéivitamine lk 42.
6. Sulgege luuk 10 sekundi jooksul.

Kui robotniiduk on laadimisjaama pargitud, lahkub
see sealt vaid siis, kui aku on tais laetud ning
taimeris maaratud aeg véimaldab niidukil t66d teha.

Markus: Enne luugi sulgemist vajutage robotniiduki
kaivitamiseks alati nuppu START. Kui nuppu START ei
vajutata, kuulete teate helisignaali ning robotniiduk ei
kaivitu. Enne IGiketera ketta kaivitumist kostub
hoiatussignaal, mis koosneb 5 liihikesest 2 sekundi
pikkusest helisignaalist.

4.3 Too6reziim — kaivitamine
Nupu START vajutamisel saab teostada jargmisi
tegevuse valikuid.

* Main area (Peamine niiduala)

» Secondary area (Teisene niiduala)

» Override timer (Tuhista taimer)

» Spot cutting (Kohtldikamine) (Automower 315)

CLOSE HATCH TO START

® Main area

O Secondary aream
O Override timer
(2 Spot cutting »

4.3.1 Main area (Peamine niiduala)

Main area (Peamine niiduala) on standardne
automaatne t66reziim, mille korral robotniiduk niidab ja
laeb automaatselt.

4.3.2 Secondary area (Teisene niiduala)

Teiseste alade niitmisel tuleb niiduk seada t6dreziimile
Secondary area (Teisene niiduala). Kui valida reziim
Secondary area (Teisene niiduala), hakkab robotniiduk
niitma, kuni aku saab tlhjaks.

Kui robotniiduk laeb reziimis Secondary area (Teisene
nifduala), laetakse aku taiesti tais, niiduk liigub
laadimisjaamast u 50 cm valja ning peatub. See néitab,
et aku on laetud ja niiduk on t66ks valmis.

Kui parast laadimist tuleb niita peamist té6piirkonda,
tasub enne niiduki laadimisjaama asetamist valida selle
tooreziimiks Main area (Peamine niiduala).

4.3.3 Override timer (Tuhista taimer)

Koik taimeriseadistused saab ajutiselt tihistada, kui
valida Override timer (Tihista taimer). Taimeri saab
tihistada 24 tunniks véi 3 paevaks.

4.3.4 Spot cutting (Kohtléikamine) (Automower
315)

Kohtldikamine tdhendab seda, et robotniiduk t66tab
spiraalmustri pdhjal ning niidab muru selles piirkonnas,
kus niiduk kaivitati. Kui see on tehtud, lalitub robotniiduk
automaatselt reziimi Main Area (Peamine niiduala) voi
Secondary Area (Teisene niiduala).

See funktsioon on kasulik rohu kiireks niitmiseks
piirkonnas, kus on niidetud muudest aia osadest
harvemini.
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Funktsioon Spof cutting (Kohtldikus) kaivitatakse
nupuga START. Valimaks, kuidas jatkab robotniiduk
t66d parast niitmise I6petamist, vajutage
paremnooleklahvi ja tehke siis valik On Main area
(Peamisel niidualal) véi On Secondary area (Teisesel
niidualal).

4.4 Toéoreziim Park (Parkimine)
Nupu PARK vajutamisel saab valida jargmisi tééreziime.

CLOSE HATCH TOPARK
in charaging station
® Park until further notice
O Start again in 3 hours
( Start again with timer Fri 00:00

4.4 1 Park until further notice (Pargi kuni uue
korralduseni)

Robotniiduk jaab laadimisjaama, kuni nuppudSTART
vajutades valitakse uus t66reziim.

4.4 .2 Start again in 3 hours (Kaivitub uuesti 3 tunni
parast)

Robotniiduk jaab laadimisjaama kolmeks tunniks ja
seejarel naaseb automaatselt tavalisele toéoreziimile.
See tegevuse valik sobib juhul, kui niitmises tuleb teha
paus, nt muru kastmiseks voi mangu I&biviimiseks
murul.

4.4.3 Start with next timer (Kaivitub taimeriga)

Robotniiduk jdab laadimisjaama, kuni taimeril maaratud
seadistuse jargi algab uus t66tsiikkel. See tegevuse
valik sobib juhul, kui soovitakse katkestada kdimasolev
niitmiststkkel ja jatta robotniiduk jargmise paevani
laadimisjaama.

4.5 Peatamine
1. Vajutage nuppu STOP.

Robotniiduk seiskub, teramootor seiskub ja luuk avaneb.

4.6 Valjalulitamine
1. Vajutage nuppu STOP.
2. Seadke pealiiliti asendisse 0.

Lilitage muruniiduk alati peallitist valja, kui niiduk vajab
hooldust voi tuleb viia valjapoole té6piirkonda.

4.7 Taimer ja ootereZiim

Tallatud ilmega muru valtimiseks kasutage taimeri
funktsiooni (vt Taimer Ik 23).

4.7.1 Ootereziim

Robotniidukil on sisseehitatud ooteperiood, mis vastab
ooteaja tabelile. Ooteperiood sobib suureparaselt
naiteks kastmiseks voi murul mangimiseks.

Mudel Ooteaeg tundides paeva kohta
Automower 310 min 6
Automower 315 min 2

4.7.2 Taimeri seadistamine

Taimeri seadmisel arvestage, et robotmuruniiduk niidab
tunnis ja paevas joudlustabelis esitatud pindala
(ruutmeetrites).

Mudel Jéudlus tunnis ja paevas (m?)
Automower 310 |56 - teave
Automower 315 |68 —teave

Kui té6piirkond on naiteks 800 m2 suurune, peab
Automower 310 td6tama 14 tundi paevas. Ajad on
ligikaudsed ning séltuvad muru kvaliteedist, terade
teravusest ja aku vanusest.

HOIATUS: Kui murule satub lapsi, loomi voi
muud, mida seadme po6orlevad terad voivad
kahjustada, kasutage sel ajal niitmise
valtimiseks taimeri funktsiooni.

Taimeri tehaseseadete jargi on robotniidukil lubatud
téotada 66paevaringselt seitse paeva nadalas.
Robotniiduk ei td6ta sisseehitatud ooteperioodil.

4.7.3 Naide 1

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli Automower
310 puhul, kuid sama pdhimote kehtib ka muudele
mudelitele.

Taimeriseadistus Period 7 (1. periood): 00:00 - 00:00
Aktiivne periood (A): 00:00 - 18:00

Tehaseseade tagab, et robotniiduk alustab niitmist kell
00:00. Alates kella 18:00-st on niiduk ootereziimis
pargitud laadimisjaama ning pusib seal seni, kuni on aeg
kell 00:00 taas niitmist alustada.

Kui taimeri seade on jagatud kaheks tddperioodiks, vbib
ooteperioodi jagada mitmeks osaks. Minimaalne
ooteperiood peab vastama ooteaja tabelile.
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B 24t A

Automower 310

Toiming, A = max tundide arv 18

Laadimine/ootereziim, B = min tundide 6
arv

4.7.4 Naide 2

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli Automower
310 kohta, kuid sama p&himote kehtib ka muudele
mudelitele.

Taimeriseadistus Period 7 (1. periood) (A): 00:00-16:00
Taimeriseadistus Period 2 (2. periood) (C): 20:00-23:00
Aktiivne periood (A): 00:00-16:00
Aktiivne periood (C): 20:00-22:00

Robotniiduk tdé6tab ajavahemikus 00:00-16:00. Niiduk
alustab uuesti t66d kell 20:00, I6petab ootereziimi
sisenedes t606 kell 23:00 ning alustab uuesti t66d kell
00:00.

24t

Automower 310

Toiming, A + C = max tundide arv 18

Laadimine/ootereziim, B + D = min tundi- | 6
de arv

4.8 Tuhjenenud aku laadimine

Kui tegu on téiesti uue voi pikka aega hoitud Husqvarna
robotniidukiga, on aku tihi ning seda tuleb enne seadme
kaivitamist laadida.

ettendhtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
vOib pohjustada elektrilddgi, tUlekuumenemise
vOi s6dvitava vedeliku lekke akust.

c HOIATUS: Laadige robotniidukit Uksnes selleks

Elektrolludilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral pdéérduge arsti poole.

1. Seadke pealiiliti asendisse 7.

2. Asetage robotniiduk laadimisjaama. Avage luuk ja
Iikake robotniiduk nii stigavale sisse kui voimalik,
kuna nii tagate niiduki ja laadimisjaama
nduetekohase kontakti. Vt kontaktribasid ja
laadimiskontaktribasid Seadme tutvustus Ik 6

3. Kuva naitab teadet, et laadimine on kaimas.

4.9 Loikekorguse reguleerimine
Loikekorgust saab reguleerida vahemikus MIN (2 cm)
kuni MAX (6 cm).

Kui rohi on kdrge, laske niidukil niitmist alustada
maksimaalsel 16ikamiskorgusel. Kui rohi on juba
madalam, voib I6ikekdrgust jark-jargult vahendada.
4.9.1 Ldikekdrguse reguleerimine

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP.
2. Avage ldikekdrguse reguleerimise luuk.

3. Keerake kérguse reguleerimise nupp soovitud

asendisse.

* Niidukorguse suurendamiseks keerake nuppu
paripaeva.

* Niidukdrguse vahendamiseks keerake nuppu
vastupaeva.

4. Sulgege luuk.

ETTEVAATUST: Esimesel nadalal parast uue

A niiduki paigaldamist tuleb 16ikekdérgus seada
vaartusele MAX, et valtida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda vdib 16ikekdrgust tihe
astme vorra vahendada Ule nadala kuni 16pliku
I6ikekdrguse saavutamiseni.
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5 Hooldamine

5.1 Sissejuhatus — hooldus

Parema td6kindluse ja pikema kasutusea tagamiseks
kontrollige ja puhastage robotniidukit regulaarselt ja
vajaduse korral vahetage vaélja kulunud osad. Kéik
hooldus- ja remondit66d tuleb teha vastavalt Husqvarna
juhistele. Vt jaotist Garantiitingimused Ik 60.

Robotniiduki kasutamise alguses tuleks I6iketera ketas
ja terad kord nadalas Ule vaadata. Kui kulumine on sel
perioodil olnud vaike, voib Ulevaatuse valpa pikendada.

Loiketera ketta vaba p66rlemine on vaga oluline.
Léiketerade servad ei tohi olla kahjustatud. Loiketerade
tooiga on darmiselt varieeruv ning soltub naiteks
jargmisest.

+ Toobaeg ja tdéopiirkonna suurus

*  Muru liik ja hooajaline kasv.

» Pinnas, liiv ja vaetiste kasutamine.

+ Kas téopiirkonnas asub esemeid nagu kabid,

tuulega alla pudenevad oksad, manguasjad,
téoriistad, kivid, juured jms.

Soodsate tingimuste korral on normaalne eeldatav
kasutusaeg 3 kuni 6 nadalat. Teavet |6iketerade
vahetamise kohta vt Léiketerade vahetamine Ik 45.

A HOIATUS: Kasutage kaitsekindaid.

Mérkus: Nuride I6iketeradega t66tades on
niitmistulemus halvem. Rohtu ei I6igata puhtalt ja kulub
rohkem energiat, mille tagajarjel ei suuda robotniiduk
niita vajaliku suurusega pinda.

5.2 Robotniiduki puhastamine

Robotniiduki puhtana hoidmine on tahtis. Kui niiduki
kilge on takerdunud palju rohujéake, ei saa ta kallakutel
hasti hakkama. Soovitatav on kasutada puhastamiseks
harja.

ETTEVAATUST: Arge mitte kunagi kasutage

A robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

5.2.1 Raam ja Idiketera ketas
1. Seadke pealiiliti asendisse 0.
2. Asetage robotniiduk kilili.

3. Puhastage Ioiketera ketas ja raam naiteks
ndudepesuharja abil. Samal ajal veenduge, et
I6ikeketas pOorleb jalakaitsme suhtes vabalt.
Veenduge, et Idiketerad on terved ja saavad vabalt
pdorelda. Kui pikk rohi voi muud objektid tungivad
seadme sisse, vdivad need takistada I6iketera ketta
likumist. Isegi nork pidurdusmdju suurendab
energiakulu ja halvimal juhul takistab robotniidukil
suure muruplatsi taielikku niitmist.

5.2.2 Raam

Puhastage raami allosa. Kasutage harja voildniisket
riildelappi.

5.2.3 Rattad

Puhastage esirataste ja tagaratta imbrus, samuti
tagaratta klamber. Ratastele kogunenud rohi vdib
mdjutada niiduki t66d kallakutel.

5.2.4 Korpus

Kasutage korpuse puhastamiseks niisket pehmet k&sna
vdi riidelappi. Kui korpus on vaga maardunud, voib
vajalikuks osutuda ka seebivee voi pesuvedeliku
kasutamine.

5.2.5 Laadimisjaam

Puhastage laadimisjaama regulaarselt rohust, lehtedest,
okstest ja muudest esemetest, mis vdivad dokkimist
segada.

5.3 Loiketerade vahetamine
c HOIATUS: Kasutage 0diget tlilipi terasid ja

kruvisid. Husqvarna Saab ohutuse tagada ainult
originaalldiketerade kasutamise korral. Ainult
I6iketerade vahetamine ja vanade kruvide edasi
kasutamine voib pdhjustada kruvide kulumist
niitmise kaigus. Selle tagajarjel voivad
I6iketerad niiduki korpuse alt vélja paiskuda ja
pohjustada raskeid kehavigastusi.

Ohutuse huvides asendage kulunud véi kahjustunud
osad. Isegi kui Idiketerad on terved, tuleks neid parima
niitmistulemuse ja energiatdhususe tagamiseks
regulaarselt vahetada.

Robotniidukil on kolm Idiketera, mis on kinnitatud
IGiketera ketta klilge. Kdik kolm Ibiketera ja nende
kinnituskruvid tuleb tasakaalustatud |6ikeststeemi
tagamiseks valjaldvahetada samaaegselt.
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Kasutage Husqvarna originaalliketeri, millel on H-
tédhega logo, vt Garantiitingimused /k 60.

5.3.1 Loiketera vahetamine
1. Seadke pealiliti asendisse 0.

2. Keerake robotniiduk kummuli. Asetage robotniiduk
pehmele ja puhtale pinnale, et valtida kere ja luugi
kriimustusi.

3. Pddrake liugplaati nii, et selle avad oleksid kohakuti
I6iketera kruvidega.

4. Eemaldage 3 kruvi. Kasutage lapik- voi
ristpeakruvikeerajat.

5. Eemaldage I6iketerad koos kruvidega.
6. Kinnitage uued Idiketerad ja kruvid.
7. Veenduge, et |6iketerad saavad vabalt pddrelda.

5.4 Aku

Aku on hooldusvaba, kuid 2—4 aasta pikkuse piiratud
tédeaga.

Aku tdoiga soltub hooaja pikkusest ja sellest, mitu tundi
robotniidukit pdevas kasutatakse. Pikk hooaeg ja
igapaevased pikad t66tunnid tdhendavad seda, et akut
tuleb ka tihemini vahetada.

HOIATUS: Laadige robotniidukit Gksnes selleks
A ettendhtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
vBib pdhjustada elektrildogi, Ulekuumenemise
vOi sdovitava vedeliku lekke akust.
Elektrolitdilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral pdérduge arsti poole.

HOIATUS: Kasutage ainult tootja poolt
soovitatud originaalakusid. Muude akude

kasutamise korral ei saa toote ohutust
garanteerida. Arge kasutage mittetaaslaetavaid
akusid.

ETTEVAATUST: Enne talveks hoiundamist

A tuleb aku taielikult tais laadida. Kui aku pole
taielikult laetud, vdib see kahjustada saada ning
aku teatud osad vdivad kasutuks muutuda.

Kui laadimiskordade vahele jddvad td6ajad on l[ihemad
kui peaks, annab see méarku sellest, et aku t6diga on
I6ppemas ning see tuleb varsti valja vahetada. Aku on
t6ovoimeline seni, kuni robotniiduk hoiab muru
korralikult niidetuna.

Aku vahetamiseks votke hendust Husqvarna kohaliku
esindajaga.

5.5 Talvine hooldus

Enne robotniiduki talveks hoiustamist viige see
hooldustodde tegemiseks kohaliku Husqvarna esindaja
juurde. Korraparane talvine hooldus hoiab robotniiduk
heas seisukorras ja loob parimad tingimused uue hooaja
alustamiseks ilma tarbetute katkestusteta.

Hooldust66d sisaldavad tavaliselt jargmist.

+ Korpuse, raami, Idiketera ketta ja kdigi teiste
liikuvate osade pdhjalik puhastamine.

» Niiduki funktsioonide ja osade testimine.

+ Kulutarvikute, nt terade ja laagrite, kontrollimine ja
vajaduse korral vahetamine.

» Niiduki aku mahutavuse kontrollimine
ningLlvajaduse korral selle valjavahetamise
soovitamine.

* Vajaduse korral voib Husgvarna esindaja uuendada
robotniiduki tarkvara, millega vdivad kaasneda uued
lisafunktsioonid.
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6 Veaotsing

6.1 Sissejuhatus — térkeotsing

Selles peatiikis on loetletud erinevad teated, mis vdidakse rikke korral kuvada niiduki ekraanile. Iga teate juures on
valja toodud ka véimalik pdhjus ja tegutsemisjuhis. Selles peatiikis kirjeldatakse Uhtlasi teatud simptomeid, millest
lahtuda, kui robotniiduk ei té6ta ootusparaselt. Lisasoovitusi selle kohta, kuidas rikke vdi simptomite korral toimida,
leiate veebisaidilt www.husqvarna.com.

6.2 Fault messages (Veateated)

Jargnevalt on loetletud mitmesugused veateated, mis vdidakse kuvada robotniiduki ekraanil. Kui sama teade ilmub
sageli, pd6rduge kohaliku Husqvarna esindaja poole.

Toérketeade Pdhjus Toiming
Wheel motor blocked, | Rohi vdi méni muu ese on mahkunud Umber | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi
left (Vasak rattamoo- |veoratta. muu ese.
tor blok.)
Wheel motor blocked, | Rohi vdi mdni muu ese on mahkunud Umber | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi
right (Parem ratta- veoratta. muu ese.
mooftor blok.)
Cuftting system bloc- | Rohi véi mdni muu ese on mahkunud imber | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi vdi
ked (Loikeslisteem |6iketera ketta. muu ese.
blokeerunud) Lbiketera ketas asub veeloigus. Liigutage robotniidukit ja takistage vee kogu-
nemist tdopiirkonda.
No loop signal (Ringi- | Toiteallikas ei ole Ghendatud. Kontrollige seinakontakti thendust ning seda,
signaali pole) kas maaluhiskaitse on aktiveerunud. Kontrol-
lige, kas madalpingekaabel on laadimisjaa-
maga Uhendatud.
Madalpingekaabel on kahjustatud vsiClihen- | Veenduge, et madalpingekaabel on kahjusta-
damata. mata. Samuti kontrollige, kas see on korrali-
kult Ghendatud laadimisjaama ja vooluallika-
ga.
Piirdekaabel pole laadimisjaamaga uhenda- |Veenduge, et piirdekaabli konnektorid on kor-
tud. ralikult laadimisjaama kulge paigaldatud.
Kahjustuste korral vahetage konnektorid val-
ja. Vt jaotist Piirdekaabli ihendamine Ik 19.
Piirdekaabel on purunenud. Leidke rikkekoht. Asendage ringi kahjustatud
osa uue piirdekaabliga ning kasutage jatkami-
seks originaalmuhvi. Vt jaotist Piirdekaabli
katkestuste otsimine lk 53.
Okoreziim ECO mode on sisse liilitatud ja ro- | Asetage robotniiduk laadimisjaama, vajutage
botniiduk on ptitidnudJalustada to6d valjas- |NuPPU START ja sulgege luuk. Vit jaotist Set-
pool laadimisjaama. tings (Seaded) Ik 31.
Piirdekaabel on saarele sisenedes ja sealt Veenduge, et piirdekaabel oleks paigaldatud
véljudes iseendaga ristunud. vastavalt juhistele, nt digel viisil imber saare.
Vt jaotist Paigaldamine Ik 26.
Robotniiduki ja laadimisjaama vaheline Uhen- | Asetage robotniiduk laadimisjaama ja tekita-
dus on katkenud. ge uus ringisignaal, vt jaotist Security (Turva-
lisus) Ik 25.
Laheduses on segavad metallobjektid (aiad, |Proovige piirdekaabel imber paigutada.
terasarmatuur) v6i maa-alused kaablid.
Trapped (Kinni ja&- Robotniiduk on kuhugi kinni jdanud. Vabastage robotniiduk ja kérvaldage kinnijaa-
nud) mise pohjus.
Robotniiduk on mitme takistuse taha kinni Veenduge, et poleks takistusi, mis raskenda-
jaanud. vad robotniiduki likumist sellesse kohta voi
sealt tagasi.
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Torketeade

Pdhjus

Toiming

Outside working area
(Toopiirkonnast vél-
Jjas)

Piirdekaabli Ghendused laadimisjaamaga on
risti.

Kontrollige, kas piirdekaabel on digesti Gihen-
datud.

Piirdekaabel on tédpiirkonna servale liiga 1&-
hedal.

Tddpiirkonnas on piirderingi Idhedal liiga suur
kallak.

Piirdekaabel on imber saare paigaldatud va-
les suunas.

Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
vastavalt suunistele. Vt jaotist Pajgaldamine
Ik 26.

Laheduses on segavad metallobjektid (aiad,
terasarmatuur) véi maa-alused kaablid.

Proovige piirdekaabel imber paigutada.

Robotniiduk ei suuda teha vahet enda sig-
naali ja mdne teise ldhedalasuva robotniiduki
paigaldise signaali vahel.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja tekita-
ge uus ringisignaal, vt jaotist Security (Turva-
lisus) Ik 25.

ded, right (Parem rat-
tamootor on tile koor-
matud)

Wheel motor overloa-
ded, left (Vasak ratta-
mootor on tile koor-
matud)

Empty battery (Aku Robotniiduk ei suuda laadimisjaama leida. Veenduge, et laadimisjaam ja juhtkaabel on
on tdhi) paigaldatud vastavalt juhistele. Vt jaotist Juht-
kaabli paigaldamine Ik 19.
Juhtkaabel on katki vbi pole Ghendatud. Leidke rikkekoht ja parandage.
Aku on vananenud. Vahetage aku. Vt jaotist Aku /k 46.
Laadimisjaama antenn on kahjustatud. Kontrollige, kas laadimisjaama méargutuli vil-
gub punaselt. Vt jaotist Laadimisjaama mér-
gutuli Tk 52.
Wrong PIN code (Va- | Sisestatud on vale PIN-kood. Lubatud on viis | Sisestage dige PIN-kood. Kui PIN-kood unu-
le PIN kood) katset, seejarel lukustatakse klahvistik viieks | nes, péérduge kohaliku Husqvarna esindaja
minutiks. poole.
No drive (Vedu puu- | Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage veo
dub) puudumise pdhjus. Kui selleks on méarg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.
Tddpiirkonnas on jarsk kallak. Suurim lubatud kalle on 40%. Jarsemad kal-
lakud tuleks tédpiirkonnast eraldada. Vt jao-
tist Kallakud Ik 17.
Juhtkaabel pole paigaldatud kallakule nurga | Kui juhtkaabel kallakule paigaldada, peab see
all. kallaku suhtes nurga alla jaama. Vt jaotist
Juhtkaabli paigaldamine Ik 19.
Wheel motor overloa- | Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage veo

puudumise pdhjus. Kui selleks on méarg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.

Charging station bloc-
ked (Laadimisjaam
blokeeritud)

Laadimiskontaktide ja kontaktriba vaheline
Uhendus véib olla ndrk ning robotniiduk on
teinud mitu laadimiskatset.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ning
veenduge, et laadimiskontaktid ja kontaktriba
on korralikult Ghendatud.

Robotniidukit takistab voorkeha.

Eemaldage voorkeha.

Laadimisjaam on kaldu voi paindes.

Veenduge, et laadimisjaam on paigutatud
taiesti tasasele ja horisontaalsele pinnale.
Laadimisjaam ei tohi olla kaldu ega paindes.
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Torketeade

Pdhjus

Toiming

Stuck in charging sta-
tion (Kinni laadimis-
Jjaamas)

Robotniiduki teel on takistus, mis ei lase nii-
dukil laadimisjaamast lahkuda.

Eemaldage voorkeha.

Upside down (Tagur- | Robotniiduk on liiga suurel kallakul véi kum- | Keerake robotniiduk diget pidi.

pidi) muli keeratud.

Needs manual char- | Robotniiduk on lUlitatud t66reziimile Seconda-| Asetage robotniiduk laadimisjaama. See on
ging (Vajab késitsi ry area (Teisene niiduala). normaalne, midagi ei ole vaja teha.

laadimist)

Next start hh.mm Taimeri seadistus ei lase robotniidukil t66d Muutke taimeri seadistusi. Vt jaotist 7aimer lk

(Jdrgmine Kéivitus
tt:mm)

alustada.

23

Hetkel kestab puhkeperiood. Robotniidukil on
sisseehitatud ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha. Vt
jaotist OofereZiim Ik 43.

Robotniiduki kellaaeg on vale.

Seadistage kellaaeg. Vt jaotist 7ime & Date
(Kellaaeg ja kuupégev) Ik 33.

The day’s mowing is
complete (Pdeva nijt-
misnorm on tédidetud)

Hetkel kestab puhkeperiood. Robotniidukil on
sisseehitatud ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha. Vit
jaotist OofereZiim Ik 43.

Lifted (Téstetud)

Tdsteandur on aktiveeritud, kui niiduk jaab
kuskile kinni.

Vabastage niiduk.

Collision sensor pro-
blem, front/rear (Kok-
kupdrkeanduri pro-
bleem, ees/taga)

Niiduki korpus ei saa oma veermiku imber
vabalt poorelda.

Veenduge, et niiduki korpus saab oma veer-
miku Gmber vabalt péérelda.

Kui probleem jaab alles, nduab see hairetea-
de volitatud hooldustehniku sekkumist.

Wheel drive problem, | Rohi voi méni muu ese on mahkunud Umber | Puhastage rattad ja nende Gmbrus.

right/left (Probleem veoratta.

paremaysvasaku ratta-

9a)

Alarm! (Héire!) Mower| Alarm aktiveeriti, sest niiduk liilitati VALJA. Reguleerige niiduki turvalisuse taset menuus
switched off (Niiduk Security (Turvalisus), vt jaotist Security (Tur-

on Vvélja lilitatud)

Alarm! (Héire!) Mower
stopped (Niiduk on
sejsatud)

Haire aktiveeriti, sest niiduk seisati.

Alarm! (Héire!) Mower
lifted (Niiduk on toste-
tud)

Haire aktiveeriti, sest niiduk tosteti ules.

Alarm! (Héire!) Mower
tilted (Niiduk on kallu-
tatud)

Alarm aktiveeriti, sest niidukit kallutati.

valisus) Ik 25.
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Torketeade

Pdhjus

Toiming

Electronic problem
(Elektrooniline pro-
bleem)

Ajutine elektrooniline voi tarkvaraga seotud
probleem niidukil.

Loop sensor problem,
front/rear (Ringianduri
probleem, ees/taga)

Charging system pro-
blem (Laadimissdis-
teemi viga)

Tilt sensor problem
(Kaldeanduri viga)

Temporary problem
(Ajutine viga)

Taaskaivitage niiduk.

Kui probleem jaab alles, nduab see hairetea-
de volitatud hooldustehniku sekkumist.

Temporary battery
problem (Ajutine ak-
uga seotud probleem)

Ajutine niidukiga akuga vdi tarkvaraga seotud
probleem.

Battery problem (Ak-
uga seotud viga)

Taaskaivitage niiduk.

Uhendage aku lahti ja ihendage seejarel
uuesti.

Kui probleem jaab alles, nduab see héiretea-
de volitatud hooldustehniku sekkumist.

Charging current too

Vale voi rikkis vooluallikas.

Taaskaivitage niiduk.

se seaded taastatud)

Zlgﬁ (L//g/a tugev laa- Kui probleem jaab alles, nduab see hairetea-

imisvool) de volitatud hooldustehniku sekkumist.

Connectivity problem | Véimalik niiduki juhtplaadi Ghenduvuspro- Taaskaivitage niiduk.

I(JI/Jhelzduvuspro— bleem. Kui probleem jaab alles, nbuab see héiretea-
eem) de volitatud hooldustehniku sekkumist.

Connectivi_g/ settings | Uhenduvuse seaded taastati rikke téttu. Kontrollige seadeid ja vajaduse korral muutke

restored (Uhenduvu- neid.

Poor signal quality
(Signaali halb kvali-
teet)

Niiduki ihenduvuse triikkkplaat on paigaldatud
tagurpidi voi niiduk ise on kaldu v6i tagurpidi.

Veenduge, et niiduk ei ole tagurpidi voi kaldu.
Kui niiduk ei ole tagurpidi voi kaldu, nduab
see probleem volitatud hooldustehniku sekku-
mist.
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6.3 Teabeteated

Jargnevalt on loetletud mitmesugused teabeteated, mis vbidakse robotniiduki ekraanil kuvada. Kui sama teade ilmub
sageli, pé6rduge kohaliku Husqvarna esindaja poole.

Torketeade Pdhjus Toiming
Low battery (Aku tihi) | Robotniiduk ei suuda laadimisjaama leida. Veenduge, et laadimisjaam ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele. Vt jaotist Pai-
galdamine Ik 26.
Juhtkaabel on katki v&i pole hendatud. Leidke rikkekoht ja parandage.
Aku on vananenud. Vahetage aku. Vt jaotist Aku /k 46.
Laadimisjaama antenn on kahjustatud. Kontrollige, kas laadimisjaama margutuli vil-
gub punaselt. Vt jaotist Laadimisjaama mér-
gutuli Ik 52.
Settings restored Kinnitus, et toiming Reset all user settings See on normaalne. Midagi ei ole vaja teha.
(Seaded taastatud) (Lahtesta koik kasutajaseaded) on teostatud.
Guide not found (Ju- | Juhtkaabel ei ole laadimisjaamaga tGihenda- |Veenduge, et juhtkaabli konnektor on laadi-
hikut ei leita) tud. misjaamaga korralikult Ghendatud. V1 jaotist

Juhtkaabli paigaldamine ja ihendamine Ik 20.

Juhtkaabel on purunenud.

Leidke rikkekoht. Asendage juhtkaabli kahjus-
tatud osa uue juhtkaabliga ning kasutage jat-
kamiseks originaalmuhvi.

Juhtkaabel ei ole piirderingiga Ghendatud.

Kontrollige, kas juhtkaabel on piirderingiga
korralikult GUhendatud. Vt jaotist Juhtkaabli
paigaldamine ja tihendamine Ik 20.

Guide calibration fai-
led (Juhiku kalibreeri-
mine ebadnnestus)

Robotniidukil ei dnnestunud juhtkaablit kali-
breerida.

Kontrollige, kas juhtkaablid on paigaldatud
vastavalt juhistele. Vt jaotis Juhtkaabli paigal-
damine Ik 19.

Guide calibration ac-
complished (Juhik on
kalibreeritud)

Robotniidukil dnnestus juhtkaablit kalibreeri-
da.

Midagi ei ole vaja teha.

Difficult finding home
(Raskusi jaama leid-
misega)

Robotniiduk on jargnenud piirdekaablile mitu
ringi, kuid ei leia laadimisjaama.

Paigaldus on tehtud valesti. Vt jaotist Mdelge
piirdekaabli paigaldamistee eelnevalt 1abi. Ik
15.

Piirdekaabli koridori laiuse seade on vale. Vt
jaotist Find charging station (Leia laadimis-
jaam) Ik 28.

Niiduk kaivitati teisesel niidualal, kasutades
peamise niiduala seadistust.
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6.4 Laadimisjaama

margutuli

Oige paigalduse tahistamiseks siittib laadimisjaamas roheline tuli, mis pdleb pisivalt véi vilgub. Kui ilmub midagi
muud, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Abi saate ka veebisaidilt www.husqvarna.com. Kui vajate ikka abi, p66rduge Husqvarna kohaliku esindaja poole.

Tuli Pdhjus Toiming
Plisivalt pélev roheli- | Tugevad signaalid Midagi ei ole vaja teha
ne tulf

Vilkuv roheline tuli

Signaalid on tugevad ja kaivitatud on £CO-re-
Ziim.

Midagi ei ole vaja teha. Lisateavet ECO-reZii-
mi'kohta vt Settings (Seaded) Ik 31.

Vilkuv sinine tuli

Piirdering pole laadimisjaamaga tUhendatud.

Veenduge, et piirdekaabli konnektorid on kor-
ralikult laadimisjaama kulge paigaldatud. Vt
jaotist Piirdekaabli iihendamine Ik 19.

Piirderingis on ilmnenud katkestus.

Leidke rikkekoht. Asendage ringi kahjustatud
osa uue piirdekaabliga ning kasutage jatkami-
seks originaalmuhvi.

Vilkuv punane tuli

Laadimisjaama antenni t60s on ilmnenud tor-
ge.

Po6o6rduge kohaliku Husgvarna esindaja poo-
le.

Plisivalt polev punane|Viga laadimisjaama triikkplaadis voi laadimis- | P66rduge kohaliku Husqvarna esindaja poo-
tuli jaama vale toide. Vea peab kérvaldama voli- |le.

tatud hooldustehnik.
6.5 Stiimptomid

Kui robotniiduk ei td6ta ootusparaselt, lugege allpool esitatud siimptomeid.

Veebisaidil www.husqvarna.com on jaotis FAQ (Korduma Kippuvad Kisimused, KKK), kust leiate pdhjalikud vastused
paljudele sageli esitatavatele kiisimustele. Kui te ei leia endiselt vea pdhjust, péérduge kohaliku Husqvarna esindaja

poole.

Siimptomid

Pdhjus

Toiming

Robotniidukil on dok-
kimisega probleeme.

Piirdekaabel pole paigaldatud pikalt ja sirgelt
laadimisjaamast piisavalt kaugele.

Kontrollige, kas laadimisjaam on paigaldatud
vastavalt juhistele, mis on toodud peattikis
Laadimisjaama paigaldamine ja ihendamine
Ik 14

Juhtkaabel pole sisestatud laadimisjaama all
olevasse avasse.

On taiesti hadavajalik, et juhtkaabel on
ideaalselt sirge ning laadimisjaama all diges
asendis. Seet6ttu tuleb teil veenduda, et juht-
kaabel on alati laadimisjaama pdhjas olevas-
se avasse sisestatud. Vt jaotist Juhtkaabli
paigaldamine ja tihendamine Ik 20.

Laadimisjaam asub kallaku peal.

Paigaldage laadimisjaam taiesti tasasele pin-
nale. Vt jaotist Laadimisjaama parim asukoht
Ik 12.

Robotniiduk tootab
valel ajal

Robotniiduki kell vajab seadistamist.

Seadistage dige kellaaeg. Vit jaotist 7ime &
Date (Kellaaeg ja kuupédev) Ik 33.

Niitmise algus- ja |6puajad on valed.

Lahtestage niitmise algus- ja [6puaegade
seadistused. Vit jaotist 7aimer /k 23.

Robotniiduk vibreerib.

Kahjustatud terad viivad Iikesusteemi tasa-
kaalust valja.

Kontrollige terasid ja kruvisid ning vahetage
need vajaduse korral valja. Vt jaotist Ldoikete-
ra vahetamine Ik 46.

Kui liiga palju terasid asuvad samas asendis,
viib see 16ikeslsteemi tasakaalust valja.

Veenduge, et iga kruviga on kinnitatud vaid
Uks tera.

Kasutatakse Husqvarna Idiketerade erinevaid
(erineva paksusega) versioone.

Kontrollige, kas kasutatakse erineva versiooni
I6iketerasid.
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Siimptomid

Pdhjus

Toiming

Robotniiduk liigub,
aga ldiketerade ketas
ei pdorle.

Robotniiduk otsib laadimisjaama.

Midagi pole vaja teha. Ldiketerade ketas ei
pddrle, kui robotniiduk laadimisjaama otsib.

Robotniiduki kahe
laadimise vahele jaa-
vad tavalisest lihe-
mad niitmisperioodid.

Rohujaagid voi vodrkehad blokeerivad 16ike-
tera ketast.

Eemaldage ja puhastage ldiketera ketas. Vt
jaotist Robotniiduki puhastamine lk 45.

Aku on vananenud.

Vahetage aku. Vt jaotist Aku lk 46.

Nii niitmis- kui ka laa-
dimisajad on tavapa-
rasest lihemad.

Aku on vananenud.

Vahetage aku. Vt jaotist Aku lk 46.

Robotniiduk pargib
end mitmeks tunniks
laadimisjaama.

Robotniidukil on sisseehitatud ooteperiood,
mis vastab ooteaja tabelile. Vt jaotist Ootere-
Ziim Ik 43.

Midagi pole vaja teha.

Luuk suleti, iima et enne seda oleks vajutatud
nuppu START.

Avage luuk, vajutage nuppu START ja sulge-
ge seejarel luuk.

Robotniiduk liigub tihti
ringiratast vdi spiraal-
selt.

Spiraalldikamine on robotniiduki liikumise loo-
mulik osa.

Reguleerige spiraalldikamise sagedust. Vaja-
duse korral saab funktsiooni vélja lulitada. Vt
jaotist Spiraallbikamine lk 32.

Ebalhtlane niitmistu-
lemus.

Robotniiduk t66tab paevas liiga vahe tunde.

Pikendage niitmisaega. Vt jaotist 7aimer /k
23.

Seade How often? (Kui sageli) vaartus on
tdédpiirkonna plaani arvestades vale.

Veenduge, et seade How often? (Kui sageli?)
jaoks on valitud dige vaartus.

Td6piirkonna kuju téttu tuleb kasutada funkt-
siooni Area 7-3 (Piirkond 1-3), et robotniiduk
leiaks tee kdigisse kaugetesse piirkondades-

Kasutage funktsiooni Area 7-3 (Piirkond 1-3),
et juhtida robotniiduk kaugemasse piirkonda.
Vt jaotist Lawn coverage (Muru katvus) Ik 26.

Se.

Té6piirkond on liiga suur.

Plddke td6piirkonda piirata voi pikendage
té6aega. Vi jaotist Taimer Ik 23.

Loiketerad on nurid.

Vahetage koik I16iketerad valja. Vt jaotist L&/-
ketera vahetamine Ik 46.

ge.

Muru on valitud I6ikekdrguse jaoks liiga kor-

Tdstke 16ikekdrgust ning alandage seda
samm-sammult.

volli Umber.

Rohi koguneb ldiketerade ketta vdi mootori

Veenduge, et I6iketerade ketas p&orleb va-
balt ja kergelt. Kui ei, kruvige I6iketera ketas
kiljest ja eemaldage rohujaagid ja voorke-
had. Vt jaotist Robotniiduki puhastamine Ik
45.

6.6 Piirdekaabli katkestuste otsimine

Piirdekaabli katkestuste pohjuseks on enamasti
tahtmatult pdhjustatud flusilised kahjustused, nt
kahjustamine aias labidaga kaevates. Riikides, kus
maapind kilmub, véivad kaablit kahjustada ka teravad
liikuvad kivid. Kaabel vdib katkeda ka liigse pingutamise
tottu paigaldamisel.

Muru niitmine vaga madalaks kohe péarast kaabli
paigaldamist vdib kaabli isolatsiooni kahjustada.
Isolatsioonikahjustused vdivad p&hjustada margatavaid
haireid alles mitu nadalat vdi kuud hiljem. Selle
valtimiseks tuleb esimesel n&dalal parast paigaldamist
alati valida kdige suurem niitmiskdrgus ning vdhendada
seda Uhe astme vorra iga kahe nadala tagant, kuni
joutakse soovitud 16ikekdrguseni.

Piirdekaabli vigane jatkamine vdib samuti péhjustada
haireid mitu nadalat parast jatkukoha tekitamist. Vigase
jatkukoha pohjuseks vdib olla naiteks see, kui
originaalmuhvi ei surutud tangidega piisavalt kdvasti
kinni voi kui kasutati originaalmuhvist madalama
kvaliteediga muhvi. Enne térkeotsinguga jatkamist
kontrollige kdiki teile teadaolevaid jatkukohti.

Kaabli katkestuskoha leidmiseks tuleb ringi seda
kaablildiku, kus katkestuskoht véib asuda, jark-jargult
poolitada, kuni alles jaab ainult vaga vaike 13ik.

Jargnev meetod ei toimi, kui sisse on lilitatud 6koreziim
ECO mode. Veenduge, et 6koreziim ECO mode on valja
llitatud. Vt jaotist ECO mode (Okoreziim) Ik 32.
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1. Veenduge, et laadimisjaama margutuli vilgub Vea parandamiseks laheb vaja piirdekaablit,
siniselt, kuna see viitab piirderingi katkestusele. Vt konnektorit/konnektoreid ja muhvi/muhve.

Jaotist Laadimisjaama margutuli ik 52 a) Kui veas kahtlustatav piirdekaabel on luhike, on

lihtsaim viis viga parandada vahetada vaélja kogu
piirdekaabel punkti AL ning juhtkaabli ja piirdekaabli
Uhenduskoha vahel (jAme must joon).

b) Kui veas kahtlustatav piirdekaabel on pikk (jame
must joon), tehke jargmist. b) Pange AL ja G1 tagasi
algsesse asukohta. Seejarel katkestage tUksuse AR
thendus. Uhendage uus ringikaabel iiksusega AR.
Uhendage uue ringikaabli teine ots veas
kahtlustatava kaablipaigaldise keskele.

2. Veenduge, et piirdekaabli GUhendused

laadimisjaamaga on korralikult tehtud ja
kahjustamata. Kontrollige, kas laadimisjaama
margutuli vilgub endiselt siniselt.

3. Vahetage laadimisjaamas juhtkaabli ja piirdekaabli
Uhendused.

Alustage, vahetades Gihendus AL ja G1.

Kui margutuli sittib pisivalt roheliselt, asub
katkestus piirdekaablis kusagil ithenduse AL ja selle
punkti vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga ihendub
(jdme must joon joonisel).

Kui margutuli péleb niid roheliselt, asub katkestus
kaablis kuskil Glhendamata otsa ja uue kaabli
Uhenduskoha vahel (jame must joon allpool). Sellisel
juhul viige uue kaabli Ghenduskoht thendamata
otsale lahemale (ligikaudu kahtlusaluse kaablildigu
keskkohta) ning kontrollige uuesti, kas margutuli on
roheline.
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Jatkake toimingut, kuni pUsivalt pdleva rohelise ja
vilkuva sinise tule vahele on jaanud vaid vaga luhike
kaabliloik. Seejarel jargige juhiseid allolevas puntkis
5.

4. Kui Ulaltoodud punktis 3 vilgub tuli endiselt siniselt:
Pange AL ja G1 tagasi algsesse asukohta. Seejarel
vahetage AR ja G1. Kui margutuli pdleb nidd
pusivalt roheliselt, Ghendage lahti AL ja Uhendage
iksusega AL uus piirdekaabel. Uhendage uue kaabli
teine ots veas kahtlustatava kaablipaigaldise
keskele. Tehke Ulaltoodud punktides 3 a) ja 3b)
kirjeldatud toimingud.

5. Kui katkestuskoht on leitud, tuleb kahjustatud osa
uue kaabliga asendada. Kasutage alati
originaalmuhve.
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7/ Transportimine, hoiulepanek ja utiliseerimine

7.1 Transportimine

Sisalduvatele liitium-ioonakudele kehtivad ohtlike
kaupade veonduded. Kaubandusliku transpordi korral
(nt kolmandate osapoolte voi ekspediitorite teenuseid
kasutades) tuleb jargida pakendamise ja margistamise
erindudeid. Transporditava toote ettevalmistamisel
pidage ndu ohtlike materjalide asjatundjaga. Lisaks
jargige ka riiklikke eeskirju, mis voivad olla
Uksikasjalikumad.

Kleepige lahtised kontaktid kinni ja pakkige aku nii, et
see pusiks pakendis liikumatuna. Kui toodet
transpordite, siis kinnitage see.

7.2 Ladustamine talvel

7.2.1 Robotniiduk

Robotniiduk tuleb enne talveks drapanekut korralikult
puhastada. Vt jaotist Robotniiduki puhastamine Ik 45.

Aku parema talitluse ja pikema t66ea tagamiseks on
tahtis, et robotniiduki aku oleks enne talveks
hoiundamist taielikult laetud. Asetage avatud luugiga
robotniiduk seniks laadimisjaama, kuni ekraanil paistev
akuikoon naitab, et aku on taielikult laetud. Seejarel
lUkake peallliti asendisse 0.

Kontrollige kuluvate osade, nt terade ja tagaratta laagrite
seisukorda. Vajaduse korral vahetage, et robotniiduk
oleks enne jargmist hooaega heas seisukorras.

Hoidke robotniidukit kuivas ja kilma eest kaitstud
keskkonnas nii, et kdik rattad on maas (soovitatavalt
niiduki originaalpakendis). Robotniiduki saab riputada ka
Husqvarna originaalseinahoidikule. Saadaolevate
seinahoidikute kohta lisateabe saamiseks vdtke
Uhendust Husqgvarna kohaliku esindajaga.

ETTEVAATUST: Enne talveks hoiundamist
tuleb aku taielikult tais laadida. Kui aku pole
taielikult laetud, vdib see kahjustada saada ning
aku teatud osad vdivad kasutuks muutuda.

7.2.2 Laadimisjaam

Hoidke laadimisjaama ja toiteallikat siseruumides.

Piirdekaabili ja juhtkaabli véib maasse jatta.

1. Lahutage laadimisjaam toiteallikast.

2. Vabastage liitmiku lukustus ja tdmmake liitmik vélja.

3. Lahutage laadimisjaamast piirdekaabli ja juhtkaabli
kontaktid.

Kaabliotsi tuleb niiskuse eest kaitsta, asetades need
naiteks maardeainega taidetud anumasse.

ETTEVAATUST: Kui laadimisjaama pole
voimalik siseruumis hoiundada, peab see olema
kogu talve vooluvdrgu, piirdekaabli ja
juhtkaabliga Ghendatud.

7.3 Parast talveks hoiulepanekut

Kontrollige, kas niidukit (eriti just robotniiduki ja
laadimisjaama laadimisribasid) on vaja puhastada. Kui
laadimisribad paistavad pélenud vdi maardunud,
kasutage nende puhastamiseks peent liivapaberit.
Lisaks veenduge, et robotniiduki kellaaeg ja kuupéev on
diged.

7.4 Keskkonnateave

Husqgvarna robotniidukil asuv simbol
tahistab seda, et toodet ei tohi kasutuselt
kérvaldada koos olmepriigiga. Selle
asemelt tuleb toode toimetada vastavasse
jaatmekaitluskeskusesse, kus toimub
toote elektroonikakomponentide ja akude
ringlussevétt. Enne toote utiliseerimist
tuleb aku eemaldada.

Korvaldades toote kasutuselt digel viisil, aitate
vahendada vbimalikke negatiivseid méjusid keskkonnale
ja inimestele, mis vdivad avalduda toote vale kaitlemise
korral.

Lisateabe saamiseks toote ringlussevotu kohta
poorduge vastava kohaliku ametkonna,
jaatmekaitlusettevotte voi toote maidnud kaupluse poole.

7.5 Aku eemaldamine ringlussevotmiseks
Aku eemaldamiseks robotniidukist jargige jargmisi
juhiseid.

1. Seadke pealiiliti asendisse 0.

2. Puhastage laadimiskaabli kaitseronga imbrus
niiduki esiosa all.

3. Tdmmake laadimiskaabli kummist kaitseréngas vélja
ja keerake pistmik ettevaatlikult lahti.

L

=

4. Korpus on kinnitatud raami kilge nelja kiiresti
kinnitatava kldpsklambriga. Eemaldage korpus
raami kuljest, tdstes korpust Gkshaaval nurkadest
ning hoides raami paigal.
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5. Keerake lahti kdik 14 kruvi (Torx 20).
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6. Eemaldage garantiikleebis, mis asub
raamipoolte Jeralduskohas paremal pool.

7. Tostke raami Glemise osa tagumine serv
ettevaatlikult Ules.

8. Lahutage MMI-kaabel juhtplaadi kiljest ja
eemaldage raami Ulaosa.

9. Keerake lahti kolm kruvi (Torx 20), mis akukatet
paigal hoiavad.

10. Vétke aku juhtplaadi kiiljest lahti. Avage akukate ja
eemaldage aku.
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8 Tehnilised andmed

8.1 Tehnilised andmed

Md&tmed Automower 310 Automower 315

Pikkus, cm 63 63

Laius, cm 51 51

Kdrgus, cm 25 25

Kaal, kg 8,5 8,5

Elektrislisteem Automower 310 Automower 315

18 V/2,1 Ah liitiumioonaku, tootenr 584 85 28-01, 584 85 28-02 584 85 28-01, 584 85 28-02
V/28 V toide, alalisvool 100-240 100-240

Madalpingekaabli pikkus, m 10 10

Keskmine energiatarve maksimaalse kasutamise
korral

1000 m? suuruses todpiirkonnas
8 kWh kuus

1500 m? suuruses todpiirkonnas
10 kWh kuus

res, dB (A) 7

Laadimisvool, alalisvool, A 1,3 1,3

Keskmine niitmisaeg, min 70 70

Keskmine laadimisaeg, min 60 60

Piirdekaabli antenn Automower 310 Automower 315
Tdétamise sagedusala, Hz 300-28900 300-28900
MaSKSimaaIne raadiosagedusvoimsus, mW @ 60 | <25 <25

m

Umbritsevas keskkonnas helivéimsusena méd- | Automower 310 Automower 315
detud miira®

Moddetud helivoimsuse miratase, dB (A) 58 58
Miraemissiooni méotemaaramatus Ky, dB (A) |2 2

Md&ddetud helivdimsuse muratase, dB (A) 60 60

Helirbhu muratase seadme kasutaja kérva juu- |47 47

Deklareeritud miratase vastab standardile EN 50636-2-107:2015

Niitmine

Automower 310

Automower 315

Loikeslisteem

Kolm pddrdte

liega IGiketera

Ldiketera mootori pddrlemissagedus 2300 2300
Energiatarve niitmise ajal, W, +/—20% 25 25
Loikekdrgus, cm 2-6 2-6
Niitmislaius, cm 22 22
Kitsaim vdimalik I&bipaas, cm 60 60
Niiduala maksimaalne nurk, % 40 40
Piirdekaabli maksimaalne nurk, % 15 15

5 Maksimaalne aktiivne valjundvéimsus antennidele sagedusribas, milles té6tavad raadioseadmed.
6 Muraemissioon Umbritsevasse keskkonda, méddetud helivimsuse tasemena (Lwa) vastavalt EU direktiivile
2000/14/EU. Garanteeritud helivbimsuse tase hdlmab kérvalekaldeid tootmises ja kdrvalekaldeid testkoodist 1—

3 dB(A).

7 Helirdhu mirataseme mddtemaaramatus Kpa, 24 dB (A)
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Niitmine Automower 310 Automower 315
Piirdekaabli maksimaalne pikkus, m 800 800

Juhtkaabli maksimaalne pikkus, m 400 400
Toojdudlus, m2, +/--20% 1000 1500

IP klassifikatsioon Automower 310 Automower 315
Robotniiduk IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1
Toiteallikas IPX4 IPX4

Husqgvarna AB ei garanteeri taielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist tltpi traadita sisteemide vahel, milleks vdivad

olla kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, silmusvéimendid, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.
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9 Garantii

9.1 Garantiitingimused

Husqgvarna garanteerib selle toote funktsionaalsuse
vahemalt kaheks aastaks (ostukuupaevast alates).
Garantii katab tdsised materjali- voi tootmisvead.
Garantiiajal asendame teie toote voi remondime selle
tasuta, kui on taidetud jargmised tingimused.

* Robotniidukit ja laadimisjaama on kasutatud ainult
vastavalt kasutusjuhendis antud juhistele. See tootja
garantii ei mdjuta kasutaja olemasolevaid
garantiinbudeid edasimuija v8i midja suhtes.

+ Kasutajad vdi volitamata kolmandad isikud pole
uritanud toodet iseseisvalt remontida.

Garantii alla mittekuuluvad vead on naiteks jargmised.

* Robotniiduki pdhja alt sisseimbunud vee pdhjustatud
kahjustused. Selliste kahjustuste péhjustajaks on
tavaliselt pesu- voi niisutusstisteemid voi
téopiirkonnas olevad augud/lohud, kuhu koguneb
vihmavesi.

+ Kahjustused, mille pohjuseks on valguldok.

» Aku valest hoiundamisest vdi k&sitsemisest
pohjustatud kahjud.

* Husqvarna originaalaku mittekasutamisest
pdhjustatud kahjustused.

* Husqvarna originaalvaruosade ja -tarvikute (nt
I6iketerade ja paigaldusmaterjali) mittekasutamisest
pdhjustatud kahjustused.

+ Piirdekaabli kahjustused.

» Toote voi selle toiteallika volitamata muutmisest
pohjustatud kahjustus.

Ldiketerasid kasitletakse kuluosadena ning neile garantii
ei laiene.

Kui teie Husqvarna robotniidukil tekib t66haire,
poo6rduge lisajuhiste saamiseks Husqvarna kohaliku
esindaja poole. Husqvarna esindaja poole pédrdudes
hoidke tSekk ja robotniiduki seerianumber kaeparast.
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10 EU vastavusdeklaratsioon

10.1 EU vastavusdeklaratsioon

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Rootsi, tel: +46
36 146500, kinnitab, et robotniidukid Husqvarna
Automower® 310 ja Husqvarna Automower® 315
seerianumbritega alates 2017 n&dalast 10 ja edasi
(aastaarv ja nadal ning sellele jargnev seerianumber on
selgelt margitud mudeli andmesildile) vastavad jargmise
NOUKOGU DIREKTIIVI néuetele:

« Masinadirektiiv 2006/42/EU.

* Akutoitega elektriliste robotniidukite erinduded
EN 50636-2-107: 2015
« Elektromagnetvéljad EN 62233: 2008.

» Direktiiv teatavate ohtlike ainete kasutamise
piiramise kohta 2011/65/EU.

+ Direktiiv valitingimustes kasutatavate seadmete
miira kohta 2000/14/EU. Miira ja niitmislaiust
puudutavad andmed leiate jaotisest 7ehnilised
andmed Ik 58.

Teavitatud asutus 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala,
Sweden, on esitanud vastavushindamisega
seonduva aruande, nagu on ndutud ndukogu 8. mai
2000. aasta miradirektiivi 2000/14/EU VI lisas. Serdi
number on 01/901/225 mudelile Husqgvarna
Automower® 310 ja Husqvarna Automower® 315

+ Raadiosideseadmete direktiiv 2014/53/EU.
Rakendatud on jargmisi standardeid:

. Kavand ETSI EN 303 447 V1.1.1_0.0.7
(2016-07)

Elektromagnetiline thilduvus:
« ETSI EN 301 489-1 (kavandi versioon 2.1.0)

Mudelite Husqvarna Automower® 310 ja Husqvarna
Automower® 315 puhul, mis on varustatud mooduliga
Automower® Connect ka:

+ EN 301 489-1v1.9.2.
+  EN 301 489-7 v1.3.1
+ EN 301 511 V9.0.2 (raadiospektri tohusus)

fo i CE

Huskvarna 2017-01-03
Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Husqvarna AB volitatud esindaja ja tehnilise
dokumentatsiooni eest vastutaja)
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